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Méthode de travail 
Interne 

Contrat 
SQAAX 

Service 
ENT 

Type 
MET 

Séquence 
004 

Révision 
C 

Classement Hydro-Québec : 
vf 
 

Section à remplir par le fournisseur 
Nom du projet (installation) 
Poste Bagotvillle  
 

Titre du contrat 
Bagotville Canalisation souterraine 25 kV DISTRIBUTION 

Titre de la méthode 
Méthodes d'excavation, remblayage et compactage 

Référence (art. CTP, PRIE, etc .) 
      

Référence du fournisseur 
 

Nom du fournisseur 
GLR.Inc 

No de la commande 
 

Nom du sous-traitant 
N\A 

Préparé par (Prénom et nom) 
Mohamed Koulib 

Vérifié et approuvé par (Prénom et nom) 
Charles-Antoine Gosselin 

 
Signature 

Date AAAA-MM-JJ 

2026-04-30 
 

Signature 

Date AAAA-MM-JJ 

2026-04-30 

    

Suivi des révisions 
 

Section réservée HQ pour commentaires 

Révision 
Date 

d'émission 
Statut 

 

Santé et sécurité au travail * Environnement * Responsable chantier * 

00 2026-04-20      
 

Statut    Statut    Statut    

01 2026-04-27      
 

☐  A Aucun commentaire    ☐  A Aucun commentaire   ☐ A Aucun commentaire   

02 2026-04-30      
 

☐  B Annoté **   ☐  B Annoté **   ☐  B Annoté **   

03           
 

☐  C Corrigé ***   ☐  C Corrigé ***   ☐  C Corrigé ***   

04           
 

            

05           
 

            

06           
 

Signature 

Date  AAAA-MM-JJ 

      
Signature 

Date  AAAA-MM-JJ 

      
Signature 

Date  AAAA-MM-JJ 

      
07           

 

08           
 

Prénom et nom 
      

Prénom et nom 
      
 

Prénom et nom 
      
 09           

 

Le statut indiqué de chaque révision 
correspond au statut attribué par HQ (A, B 
ou C) dans l'un ou l'autre des 3 champs de 
commentaires (SST, Environnement, 
Responsable chantier). 

 

Le statut attribué dont la lettre est la plus 
grande alphabétiquement parlant est celui 
retenu et indiqué. 

 

Etendue de la vérification :  

Se limite à vérifier que la méthode déposée inclut :  

 L’ensemble des risques déclarés 
contractuellement ; 

 Les exigences du programme de prévention du 
maître d’œuvre d’Hydro-Québec. 

Etendue de la vérification :  

Se limite à vérifier que la méthode déposée inclut :  

 L’ensemble des risques déclarés 
contractuellement ; 

 Les exigences des clauses contractuelles en 
environnement.  

 

Etendue de la vérification :  

Se limite à vérifier l’adéquation entre la séquence 
proposée, le volet technique et les clauses 
contractuelles. 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
NOTES :   * Le signataire étant membre de l’OIQ, la signature n’est pas considérée comme un acte d’ingénierie mais plutôt une vérification administrative du document 

   ** Annoté ‐ Veuillez prendre en compte les commentaires formulés au document lors de l'application au chantier de la méthode de travail. Les travaux du fournisseur ne pourront débuter qu’après avoir apporté les modifications à la méthode. 
 *** Corrigé ‐ Veuillez corriger, modifier, réviser la méthode de travail suivant les commentaires formulés et transmettre à nouveau avant le début ou la reprise des travaux 

Véronique Bouchard

2026-05-04 2026-05-04

Alexandre Simard

2026-05-04

Angélie Huchette
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VOLET SÉCURITÉ 

Interne 

ÉQUIPEMENTS DE PROTECTION INDIVIDUELLE (EPI) 
(Veuillez indiquer les équipements de protection individuelle qui sont à utiliser par les travailleurs pour les travaux visés par cette méthode travail) 

☒ Casque de sécurité ☒ Gants de travail standard         ☒ Bottes de sécurité standard (classe 1) 

☒ Protection oculaire ☐ Gants de travail isolants ☐ Bottes de sécurité à semelles isolantes (R>1000 MΩ) 

☒ Protection auditive ☐ Survêtement ignifuge (cat.2, min 8 cal/cm2) ☐ Bottes de sécurité (forestier)  

☐ APR demi-masque (cartouches chimique et/ou particules) ☐ Survêtement ignifuge (cat.4, min 40 cal/cm2) ☐ Bottes de sécurité antistatiques (0,1MΩ<R<1000MΩ ou 35MΩ) 

☐ APR masque complet (cartouches chimique et/ou particules)   ☐ Survêtement de protection (ex. Tyvek) ☐ Bottes de sécurité à semelles conductrices (R<0,1MΩ ou 10kΩ) 

☐ APR-mode approvisionnement d’air (demi-masque ou complet) ☒ Vêtement ou veste de sécurité à haute visibilité ☐ Harnais de sécurité 

☐ APR cagoule (épuration motorisée ou approvisionnement)  ☐ Gilet / chemise à manches longues anti-arcs ☐ Pantalon forestier de catégorie A 

☐ APR (autre/précisions) : ______________________________ ☐ Vêtement de flottaison individuel ☐ Pantalon forestier de catégorie B 

☐ Protection faciale / visière de sécurité ☐ Autres EPI : __________________________ ☐ Autres EPI : ______________________________ 

☐ Masque de soudeur ☐ Autres EPI : __________________________ ☐ Autres EPI : ______________________________ 
 

MAIN-D’OEUVRE ÉQUIPEMENT / OUTILLAGE MATÉRIEL 

Sans s’y limiter :  Sans s’y limiter : Sans s’y limiter : 

- Contremaitre, Équipements :  Matériaux granulaires 

- Manœuvre/signaleurs -Les Pelle mécanique vont être muni d'un limiteur de portée  Accessoires divers 

- Représentant du laboratoire pour réaliser les essais - Camion divers de construction (10 roues, semi 2 essieux, etc.)  

- Représentant qualité de l’entrepreneur - Chargeur sur roue  

- Arpenteur      - Pelles hydrauliques  

- Opérateur -  Plaque vibrante  

- Camionneur   

- RDT si requis   

   

 Outils :   

   

 
Pompe 
Poche a sédiment   

 Etc.    
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Interne 

 
Étapes de 

travail Description détaillée Documents de référence Dangers et risques Moyens de contrôle 

Étapes 
préliminaires 

 
Lors de la diffusion de la méthode, les questions  
sont de mise.  
  
-S’assurer que les travailleurs ont compris les 
travaux et les risques en lien.  
  
- Baliser la zone de travail en conséquence des  
Travaux. 
 

EQ-6040-ME02_F36- Rev 3 2025-
01-30 - Exigences  
de balisage sur les chantiers  
d'Hydro-Québec 
 

-Mauvaise compréhension 
 
-Mauvais balisage 
 

 
- Effectuer un tour de table pour s’assurer que les travailleurs ont compris la 
méthode et les risques en lien.   
  
- Faire signer la méthode par les travailleurs 
 
- Prévoir un balisage assez grand en prenant en compte toutes les 
caractéristiques des travaux.  

 
PORTÉE ET 
CONTEXTE DES 
TRAVAUX 
 

 
La présente méthode s’applique aux travaux 
suivants : 
 
Excavation de tranchées de massif destinées à la 
construction de canalisation bétonnée 
Excavation en milieu rural (champ) et en milieu 
urbain (ville) 
Excavation spécifique pour l’installation de puits 
d’accès / chambres préfabriquées 
Remblayage et compactage avec matériaux 
granulaires conformes (MG‐20). 
 
Les travaux seront réalisés à proximité : 
De réseaux souterrains existants  
De poteaux et de lignes aériennes HQ 
Du public (secteurs urbains). 
 
Pour les équipements :  
 
Pelle hydraulique 6 à 13 tonnes 
Travaux en milieu urbain 
Approche des réseaux existants 
 
Pelle hydraulique 30 tonnes 
Travaux en zone dégagée et puits d’accès 
 
Plaque vibrante 
Compactage des couches inférieures 
Tranchées étroites 
Zones confinées 
À proximité des conduits et puits 
 

AST 
 
-Plan de circulation 
 
-EQ-6040-ME02/F27 Fiche 
d'exigence particulière excavation 
sol instable.  
 
-Procédure de changement de 
godet 
 
EQ-6040-ME02_F39 Mobilisations 
des engins de chantier 
 
Rapport de localisation Info-
Excavation 
 
EQ-6040-ME02_F36- rev 3 2025-
01-30 - Exigences  
de balisage sur les chantiers  
d'Hydro-Québec 
 
33_EQ-6040-ME02-F41- rev 3 
2025-01-30 _Fiche d’exigences 
particulières - Véhicules en 
mouvement.docx 
 
- Directive de creusage 
 
EQ-6040-ME02/F45 
Fiche d’exigences particulières 
– Objets instables ou en hauteur 
 

 
PORTÉE ET CONTEXTE DES TRAVAUX 
 
 
 
 
 
 
 

PORTÉE ET CONTEXTE DES TRAVAUX 
 
 
 
 
 
 

 
EXIGENCES 
PRÉALABLES 
AUX TRAVAUX 
 

Demandes Info‐Excavation, ville Saguenay et 
Hydro-Jonquière complétées et valides 
Analyse des plans et profils approuvés 
Balisage 
Zone de travail 
Zone d’exclusion de la machinerie 
Validation de l’état des équipements 
Accueil camionneurs 

 
Rapport de localisation Info-
Excavation 
 
EQ-6040-ME02_F36- rev 3 2025-
01-30 - Exigences  
de balisage sur les chantiers  
d'Hydro-Québec 
 

1)-Présence et heurt de réseaux 
souterrains. 
 

1)- Localisations Info-Excavation, ville Saguenay et Hydro-Jonquière 
complétées et valides. 
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VOLET SÉCURITÉ  
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33_EQ-6040-ME02-F41- rev 3 
2025-01-30 _Fiche d’exigences 
particulières - Véhicules en 
mouvement.docx 
 
EQ-6040-ME02_F39 Mobilisations 
des engins de chantier 
 
 
 

 
EXCAVATION 
TRANCHÉES DE 
MASSIF 
 

Implantation et préparation 
Localisation précise de l’axe de tranchée 
Largeur et profondeur selon plans 
Identification visuelle des services existants 
 
Excavation mécanique 
Excavation réalisée principalement avec une pelle 
12 tonnes 
Excavation par passes successives 
Surveillance continue de la stabilité des parois 
Déblais : 
Déposés temporairement à ≥ 1,2 m pour une 
partie du Réseau 3 
Évacués hors site pour les réseaux 1 et 2 
 
Profondeur et stabilité 
Excavation ≤ 1,2 m : 
Talus naturel accepté si sol stable 
Excavation > 1,2 m : 
Talutage obligatoire ou Étançonnement 
Application de la méthode MET‐010 
 
Aucun travailleur ne descend dans une excavation 
non conforme. 
Excavation douce 
L’excavation manuelle ou douce tel qu’hydro-
excavation est obligatoire : 
À moins de 1m des réseaux enfouis existants voir 
directive Info-Excavation en annexe 
 
Accès à l’excavation 
Accès uniquement autorisé lorsque : 
Excavation conforme 
Parois stables ou étançonnées 
Pelle immobilisée. 
Accès par : 
Pente sécuritaire ou une échelle fixée. 
 

AST 
 
-Plan de circulation 
 
-EQ-6040-ME02/F27 Fiche 
d'exigence particulière excavation 
sol instable.  
 
-Procédure de changement de 
godet 
 
EQ-6040-ME02_F39 Mobilisations 
des engins de chantier 
 
Rapport de localisation Info-
Excavation 
 
EQ-6040-ME02_F36- rev 3 2025-
01-30 - Exigences  
de balisage sur les chantiers  
d'Hydro-Québec 
 
33_EQ-6040-ME02-F41- rev 3 
2025-01-30 _Fiche d’exigences 
particulières - Véhicules en 
mouvement.docx 
 
- Directive de creusage 
 
EQ-6040-ME02/F45 
Fiche d’exigences particulières 
– Objets instables ou en hauteur 
 
- Méthode étançonnement MET- 
010 
 

 
 
 
 
 
 
1)-Présence et heurt de réseaux 
souterrains. 
 
2)-Effondrement ou instabilité des parois 
de tranchée. 
 
3)-Contact véhicule piéton. 
 
 
4)-Renversement.  
 
5)-Source d’énergie. 
 
6)-Coactivité.  
 
7)-Accident de circulation. 
 
8)-Bruit.  
 
9)-TMS. 
 
10)-Ligne de tir 
 
11)-Accès non contrôlé à la zone de 
travail. 
 
12)-Véhicule en mouvement. 
 
13)-Chute de plein pied 
 
14)-Public 
 
15)-Mauvaise visibilité 
 
 
 
 
16) Poussière, Silice 
 
 

 
 
 
 
1)- Localisations Info-Excavation, ville Saguenay et Hydro-Jonquière 
complétées et valides. 
 
2)-Talutage ou étançonnement conforme. 
 
 
3)-Aucune personne ne doit se trouver dans le rayon d’action de la pelle 
+ 3 mètres. Lorsque la pelle est en opération. 
-Balisage, communication bidirectionnelle (radio, signaux manuels) 
 
4)-Circulation des équipements uniquement sur des surfaces stables et 
dégagées (3m des abords de la tranchée) 
 
5)-Respect des distances d’approche (3m). 
-Limiteur de portée pour toutes les pelles utilisé (voir annexes). 
 
6)- Affichage, balisage des zones de travail et bonne communication, 
nommer un responsable de la zone. 
 
7)-Mise en place d’un plan de circulation et de signalisation conforme. 
 
8)-Port des équipements de protection auditive. 
 
9)-Bonne Posture.  
 
10)-Port des EPI requis (casque, lunettes de sécurité), aucune présence 
dans la ligne de tir 
 
11)-Contrôle des accès par le contremaître (responsable de la zone). 
 
12)-Signaleur / Zone de recul 
 
13)-Vigilance, tenu des lieux, 20-20-20. 
 
14)-Installation de clôtures rigides, balisage et affichage des danger autour 
de la zone 
 
15)-Arrêt des travaux lorsque la visibilité est insuffisante 
 
16) Abattage a la source, arrosage. 
 



 
 

FO-DPP-ENT10 (24-05) Page 5 de 13 

VOLET SÉCURITÉ  
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RETRAIT DES 
ÉTAIS DE LA 
TRANCHÉE 
 

 
 
 
 
 
 
 
Retrait des étais hydraulique 
S’il y a moins de 1,2 m entre le niveau du massif 
bétonné et le haut du talus, les étais peuvent être 
retiré 
 
S’il y a plus de 1,2 m entre le niveau du massif 
bétonné et le haut du talus, retrier les étais 
inférieurs pour permettre le remblayage afin de 
respecter le critère de 1,2 m avant de retirer les 
étais supérieurs 
 
 
 
 

 
AST 
 
-Plan de circulation 
 
-EQ-6040-ME02/F27 Fiche 
d'exigence particulière excavation 
sol instable.  
 
 
EQ-6040-ME02_F39 Mobilisations 
des engins de chantier 
 
 
EQ-6040-ME02_F36- rev 3 2025-
01-30 - Exigences  
de balisage sur les chantiers  
d'Hydro-Québec 
 
33_EQ-6040-ME02-F41- rev 3 
2025-01-30 _Fiche d’exigences 
particulières - Véhicules en 
mouvement.docx 
 
EQ-6040-ME02/F45 
Fiche d’exigences particulières 
– Objets instables ou en hauteur 
 
- Méthode étançonnement MET- 
010 
 

2)-Effondrement ou instabilité des parois 
de tranchée. 
 
3)-Contact véhicule piéton. 
 
4)-Renversement.  
 
5)-Source d’énergie. 
 
6)-Coactivité. 
 
8)-Bruit.  
 
9)-TMS. 
 
10)-Ligne de tir 
 
11)-Accès non contrôlé à la zone de 
travail. 
 
12)-Véhicule en mouvement. 
 
13)-Chute de plein pied 
 
 

2)-Talutage ou étançonnement conforme. 
 
3)-Aucune personne ne doit se trouver dans le rayon d’action de la pelle 
+ 3 mètres. Lorsque la pelle est en opération. 
-Balisage, communication bidirectionnelle (radio, signaux manuels) 
 
4)-Circulation des équipements uniquement sur des surfaces stables et 
dégagées (3m des abords de la tranchée) 
 
5)-Respect des distances d’approche (3m). 
-Limiteur de portée pour toutes les pelles utilisé (voir annexes). 
 
6)- Affichage, balisage des zones de travail et bonne communication, 
nommer un responsable de la zone. 
 
8)-Port des équipements de protection auditive. 
 
9)-Bonne Posture.  
 
10)-Port des EPI requis (casque, lunettes de sécurité), aucune présence 
dans la ligne de tir 
 
11)-Contrôle des accès par le contremaître (responsable de la zone). 
 
12)-Signaleur / Zone de recul 
 
13)-Vigilance, tenu des lieux, 20-20-20. 
 
 

REMBLAYAGE 
DE LA 
TRANCHÉE 

Mise en place du remblai 
Utiliser la pelle mécanique 12 tonnes pour mettre 
en place les couches de remblais  
Le matériau de remblai est acheminé par camions 
jusqu’à la zone de travail. 
Le déchargement du remblai par les camions doit 
être effectué à une distance minimale de 1,2 m du 
bord de la tranchée. 
La circulation des camions est organisée et 
contrôlée afin de respecter les 1,2m du bord de la 
tranché (le remblai se fait en tranché étançonnée) 
Respecter les 3m du bord de la tranché (tranché 
non-étançonnée) 
Une pelle hydraulique de 12 tonnes est utilisée 
pour récupérer le matériau de remblai à partir de la 
zone de dépôt. 
Le remblai est déposé dans la tranchée à l’aide du 
godet de la pelle, de façon progressive et contrôlée 
Les matériaux sont mis en place par couches 
successives 
Une fois chaque couche mise en place, les 
opérations de compaction sont effectuées selon la 
procédure définie à l’étape de compactage. 
 

 
EQ-6040-ME02_F36- rev 3 2025- 
01-30 - Exigences 
de balisage sur les chantiers 
d'Hydro-Québec 
 
33_EQ-6040-ME02-F41- rev 3 
2025-01-30 _Fiche d’exigences 
particulières - Véhicules en 
mouvement.docx 
 
Inspection mécanique des 
équipements. 
 

5)-Source d’énergie. 
 
6)-Coactivité. 
 
8)-Bruit.  
 
9)-TMS. 
 
10)- Ligne de tir 
 
11)-Accès non contrôlé à la zone de 
travail. 
 
12)-Véhicule en mouvement. 
 
13)-Chute de plein pied 
 

5)-Respect des distances d’approche (3m). 
-Limiteur de portée pour toutes les pelles utilisé (voir annexes). 
 
6)- Affichage, balisage des zones de travail et bonne communication, 
nommer un responsable de la zone. 
 
8)-Port des équipements de protection auditive. 
 
9)-Bonne Posture.  
 
10)-Port des EPI requis (casque, lunettes de sécurité), aucune présence 
dans la ligne de tir 
 
11)-Contrôle des accès par le contremaître (responsable de la zone). 
 
12)-Signaleur / Zone de recul 
- Aucune personne ne doit se trouver dans le rayon d'action de la pelle + 3m. 
 
13)-Vigilance, tenu des lieux, 20-20-20. 
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COMPACTAGE 

 
Le remblai est mis en place par couches 
successives d’une épaisseur maximale de 300 mm 
avant compaction. 
Chaque couche est compactée avant la mise en 
place de la couche suivante. 
Le compactage est effectué à l’aide d’une plaque 
vibrante d’un poids nominal de 1 000 livres, 
adaptée aux tranchées étroites et aux zones à 
proximité des ouvrages existants. 
 

 
EQ-6040-ME02_F36- rev 3 2025- 
01-30 - Exigences 
de balisage sur les chantiers 
d'Hydro-Québec 
 
33_EQ-6040-ME02-F41- rev 3 
2025-01-30 _Fiche d’exigences 
particulières - Véhicules en 
mouvement.docx 
 
Inspection mécanique des 
équipements. 
 

 
1)-Contact véhicule piéton. 
 
2)-Bruit.  
 
3)-TMS. 
 
4)- Ligne de tir 
 
5)-Accès non contrôlé à la zone de travail. 
 
6)-Véhicule en mouvement. 
 
7)-Chute de plein pied 
 
 
 

 
1)-Balisage, communication bidirectionnelle (radio en tout temps et signaux 
manuels) 
 
2)-Port des équipements de protection auditive. 
 
3)-Bonne Posture.  
 
4)-Port des EPI requis (casque, lunettes de sécurité), aucune présence dans 
la ligne de tir 
 
5)-Contrôle des accès par le contremaître (responsable de la zone). 
 
6)-Signaleur / Zone de recul 
 
7)-Vigilance, tenu des lieux, 20-20-20. 
 
 
 

 
EXCAVATION 
PUITS D’ACCÈS 
 

Excavation avec pelle 30 tonnes, boîte de tranchée 
et plaques d’acier 
 
Avant le début des travaux d’excavation du 
puits : 
Confirmation des localisations Info‐Excavation 
Validation terrain de l’absence de réseaux dans 
l’emprise immédiate 
Mise en place d’une clôture rigide de 6 pieds 
autour de la zone : 
Périmètre complet du puits 
Accès contrôlé 
 
Caractéristiques :  
Profondeur finale du puits : 3 650 mm 
Dimensions de l’excavation : 
Largeur : 10 pi 6 po 
Longueur : 16 pi 
 
Type de soutènement : 
Boîte de tranchée 
Plaques d’acier (2 par côté) pour stabilisation des 
parois 
 
Le travailleur devra se référer en tout temps à la 
méthode d’étançonnement approuvée avant 
d’entrer dans l’excavation. 
 
Rester en dehors des 2m de l’excavation 
(Balisage) 
 
 
L’excavation est réalisée exclusivement avec la 
pelle de 30 tonnes. 
Excavation par passes successives jusqu’à 
environ 1,2 m à 1,5 m de profondeur. 
Tant que l’excavation n’est pas étançonnée, 

AST 
 
-Plan de circulation 
 
-EQ-6040-ME02/F27 Fiche 
d'exigence particulière excavation 
sol instable.  
 
-Procédure de changement de 
godet 
 
EQ-6040-ME02_F39 Mobilisations 
des engins de chantier 
 
Rapport de localisation Info-
Excavation 
 
EQ-6040-ME02_F36- rev 3 2025-
01-30 - Exigences  
de balisage sur les chantiers  
d'Hydro-Québec 
 
33_EQ-6040-ME02-F41- rev 3 
2025-01-30 _Fiche d’exigences 
particulières - Véhicules en 
mouvement.docx 
 
- Directive de creusage 
 
EQ-6040-ME02/F45 
Fiche d’exigences particulières 
– Objets instables ou en hauteur 
 
- Méthode étançonnement MET- 
010 

 
 
 
 
1)-Présence et heurt de réseaux 
souterrains. 
 
2)-Effondrement ou instabilité des parois 
de tranchée. 
 
3)-Chute de hauteur.  
 
4)-Contact véhicule piéton. 
 
5)-Renversement.  
 
6)-Source d’énergie. 
 
7)-Coactivité.  
 
8)-Accident de circulation. 
 
9)-Bruit.  
 
10)-TMS. 
 
11)- Ligne de tir 
 
12)-Accès non contrôlé à la zone de 
travail. 
 
13)-Véhicule en mouvement. 
 
14)-Chute objet instable 
 
15)-Chute de plein pied 
 

 
 
 
 
1)- Localisations Info-Excavation, ville Saguenay et Hydro-Jonquière 
complétées et valides. 
 
2)-Talutage ou étançonnement conforme. 
 
3)-Balisage a 2m de l’excavation 
 
4)-Aucune personne ne doit se trouver dans le rayon d’action de la pelle 
+ 3 mètres. Lorsque la pelle est en opération. 
-Balisage, communication bidirectionnelle (radio, signaux manuels) 
 
5)-Circulation des équipements uniquement sur des surfaces stables et 
dégagées (3m des abords de la tranchée) 
 
6)-Respect des distances d’approche (3m). 
-Limiteur de portée pour toutes les pelles utilisé (voir annexes). 
 
7)- Affichage, balisage des zones de travail et bonne communication, 
nommer un responsable de la zone. 
 
8)-Mise en place d’un plan de circulation et de signalisation conforme. 
 
9)-Port des équipements de protection auditive. 
 
10)-Bonne Posture.  
 
11)-Port des EPI requis (casque, lunettes de sécurité), aucune présence 
dans la ligne de tir 
 
12)-Contrôle des accès par le contremaître (responsable de la zone). 
 
13)-Signaleur / Zone de recul 
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Aucune circulation de véhicules ne sera autorisée 
à moins de 3,0 m du bord de l’excavation  
À partir d’une profondeur de 1,2 m, une boîte de 
tranchée sera installée et descendue 
progressivement au fur et à mesure de 
l’excavation, jusqu’à l’atteinte du fond requis. 
Cette méthode permettra d’assurer que la fouille 
demeure pleinement étançonnée pour toute 
excavation excédant 1,2 m 
 
Les déblais sont : 
Déposés temporairement à ≥ 1,2 m pour une 
partie du Réseau 3 
Évacués hors site pour les réseaux 1 et 2 
 
L’excavation se poursuit jusqu’à la profondeur 
finale de 3,650 m. 
Le fond du puits est nivelé mécaniquement. 
 
Aucun travailleur n’est autorisé à descendre dans 
l’excavation à cette étape. 
 
 
 

16)-Public 
 
17)-Mauvaise visibilité 
 
18) Poussière, Silice 
 
 

14)-Exclusion de toute personne sous les charges suspendues et dans le 
rayon d’action de la pelle (+3m) 
 
15)-Vigilance, tenu des lieux, 20-20-20. 
 
16)-Installation de clôtures rigides, balisage et affichage des danger autour 
de la zone 
 
17)-Arrêt des travaux lorsque la visibilité est insuffisante 
 
18) Abattage a la source, arrosage. 
 

RETRAIT DES 
BOITES DE 
TRANCHÉ ET 
REMBLAYAGE 
DES PUITS 
D’ACCÈS 
 

 
S'assurer qu’aucun travailleur ne soit présent dans 
la zone de remblayage lors du déroulement de 
l'activité 
 
Le retrait de la boîte de tranchée est effectué de 
façon progressive, en coordination avec le 
remblayage. 
Le remblai est mis en place simultanément à la 
remontée de la boîte de tranchée, afin de maintenir 
le soutien latéral du sol. 
Un béton remblai est d’abord coulé lors du levage 
de la boîte jusqu’à la hauteur du conduit, 
conformément aux exigences du projet. 
Une fois la hauteur du conduit atteinte, la remontée 
de la boîte se poursuit en effectuant le remblayage 
avec du MG‐20. 
Une pente est aménagée dans le remblai afin de 
permettre une compaction sécuritaire autour du 
puits. 
Cette séquence permet de limiter toute perte de 
stabilité du sol à proximité de la chaussée. 
 
Le remblai est mis en place par étapes, en fonction 
de la progression du retrait de la boîte. 
 
 
 
 
 

AST 
 
-Plan de circulation 
 
-EQ-6040-ME02/F27 Fiche 
d'exigence particulière excavation 
sol instable.  
 
-Procédure de changement de 
godet 
 
EQ-6040-ME02_F39 Mobilisations 
des engins de chantier 
 
Rapport de localisation Info-
Excavation 
 
EQ-6040-ME02_F36- rev 3 2025-
01-30 - Exigences  
de balisage sur les chantiers  
d'Hydro-Québec 
 
33_EQ-6040-ME02-F41- rev 3 
2025-01-30 _Fiche d’exigences 
particulières - Véhicules en 
mouvement.docx 
 
- Directive de creusage 
- Méthode étançonnement MET-
010 
 

 
 
 
 
2)-Effondrement ou instabilité des parois 
de tranchée. 
 
3)-Contact véhicule piéton. 
 
4)-Renversement.  
 
5)-Source d’énergie. 
 
6)-Coactivité.  
 
7)-Accident de circulation. 
 
8)-Bruit.  
 
9)-TMS. 
 
10)- Ligne de tir 
 
11)-Accès non contrôlé à la zone de 
travail. 
 
12)-Véhicule en mouvement. 
 
13)-Chute objet instable 
 
14)-Chute de plein pied 
 

2)-Talutage ou étançonnement conforme. 
 
3)-Aucune personne ne doit se trouver dans le rayon d’action de la pelle 
+ 3 mètres. Lorsque la pelle est en opération. 
-Balisage, communication bidirectionnelle (radio, signaux manuels) 
 
4)-Circulation des équipements uniquement sur des surfaces stables et 
dégagées (3m des abords de la tranchée) 
 
5)-Respect des distances d’approche (3m). 
-Limiteur de portée pour toutes les pelles utilisé (voir annexes). 
 
6)- Affichage, balisage des zones de travail et bonne communication, 
nommer un responsable de la zone. 
 
7)-Mise en place d’un plan de circulation et de signalisation conforme. 
 
8)-Port des équipements de protection auditive. 
 
9)-Bonne Posture.  
 
10)-Port des EPI requis (casque, lunettes de sécurité), aucune présence 
dans la ligne de tir 
 
11)-Contrôle des accès par le contremaître (responsable de la zone). 
 
12)-Signaleur / Zone de recul 
 
13)-Exclusion de toute personne sous les charges suspendues et dans le 
rayon d’action de la pelle (+3m) 
 
14)-Vigilance, tenu des lieux, 20-20-20. 
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15)-Public 
 
16)-Mauvaise visibilité 
 
 
 

 
15)-Installation de clôtures rigides, balisage et affichage des danger autour 
de la zone 
 
16)-Arrêt des travaux lorsque la visibilité est insuffisante 
 
 

 
 
 
 
 
 
TRAVAUX À 
PROXIMITÉ DES 
POTEAUX ET 
DES LIGNES 
AÉRIENNES 
 

 
Cette section s’applique aux travaux d’excavation 
réalisés à proximité : 
Des poteaux de distribution Hydro‐Québec  
Des poteaux de télécommunication  
Des lignes aériennes sous tension (distribution ou 
transport). 
 
 
Travaux à proximité des poteaux 
Identification préalable 
Avant le début de toute excavation à proximité d’un 
poteau : 
 
Identifier et localiser l’emplacement exact de 
l’empattement du poteau 
Localiser tous les conduits et ancrages souterrains 
associés au poteau 
Valider l’information à l’aide des plans et des 
résultats Info‐Excavation. 
Faire relever la hauteur par l’arpenteur 
Maintenir les distances d’approche 3m lors des 
mouvements du bras de la pelle. 
Mettre en fonction le limiteur de portée pour éviter 
d’entrer dans les distances d’approches (3m) 
Zone d’exclusion mécanique 
Délimiter un périmètre de 1,5 m autour du poteau 
aucune excavation permise a moins de 1,5 m du 
poteau à moins qu’un support temporaire soit 
installé,  
 
 

AST 
 
-Plan de circulation 
 
-EQ-6040-ME02/F27 Fiche 
d'exigence particulière excavation 
sol instable.  
 
-Procédure de changement de 
godet 
 
EQ-6040-ME02_F39 Mobilisations 
des engins de chantier 
 
Rapport de localisation Info-
Excavation 
 
EQ-6040-ME02_F36- rev 3 2025-
01-30 - Exigences  
de balisage sur les chantiers  
d'Hydro-Québec 
 
33_EQ-6040-ME02-F41- rev 3 
2025-01-30 _Fiche d’exigences 
particulières - Véhicules en 
mouvement.docx 
 
- Directive de creusage 
 
Norme D.25-05; Guide Transport 
Guide de prévention CNESST 

 
 
1)-Contact véhicule piéton. 
 
2)-Source d’énergie. 
 
4)- Ligne de tir 
 
5)-Accès non contrôlé à la zone de travail. 
 
6)-Véhicule en mouvement. 
 
 
 

 
1)-Aucune personne ne doit se trouver dans le rayon d’action de la pelle 
+ 3 mètres. Lorsque la pelle est en opération. 
-Balisage, communication bidirectionnelle (radio, signaux manuels) 
 
2)-Respect des distances d’approche (3m). 
-Limiteur de portée pour toutes les pelles utilisé (voir annexes). 
 
4)-Port des EPI requis (casque, lunettes de sécurité), aucune présence dans 
la ligne de tir 
 
5)-Contrôle des accès par le contremaître (responsable de la zone). 
 
6)-Signaleur / Zone de recul 
 
 
 

 
 
 
 
TRAVAUX À 
PROXIMITÉ DES 
OBSTACLE 
LATÉRAUX ET 
VOIES DE 
CIRCULATION 
 

 
Les travaux seront réalisés principalement à l’aide 
d’une pelle hydraulique Komatsu de 13 tonnes 
(PC138) équipée d’un système GPS de guidage et 
de positionnement. 
Ce système permet la visualisation en temps réel 
des obstacles, des limites d’excavation et des 
dégagements requis selon les données intégrées. 
 
Avant le début des travaux : 
Les zones ZNI et ZNA sont balisées à l’aide de 
clôtures orange de 4 pieds, positionnées selon 
l’emprise des travaux et les contraintes latérales. 
L’ensemble des clôtures et du balisage est ajusté 
en fonction de l’évolution du chantier et des 
phases de travaux. 
 

Balisage des ZNI et ZNA 
 
Relevé de dégagement par 
arpenteurs 
 
AST 
 
-Plan de circulation 
 
-EQ-6040-ME02/F27 Fiche 
d'exigence particulière excavation 
sol instable.  
 
-Procédure de changement de 
godet 
 
EQ-6040-ME02_F39 Mobilisations 

 
 
1)-Présence et heurt de réseaux 
souterrains. 
 
2)-Effondrement ou instabilité des parois 
de tranchée. 
 
3)-Contact véhicule piéton. 
 
4)-Renversement.  
 
5)-Source d’énergie. 
 
6)-Coactivité.  
 
7)-Accident de circulation. 

 
1)- Localisations Info-Excavation, ville Saguenay et Hydro-Jonquière 
complétées et valides. 
 
2)-Talutage ou étançonnement conforme. 
 
3)-Aucune personne ne doit se trouver dans le rayon d’action de la pelle 
+ 3 mètres. Lorsque la pelle est en opération. 
-Balisage, communication bidirectionnelle (radio, signaux manuels) 
 
4)-Circulation des équipements uniquement sur des surfaces stables et 
dégagées (en dehors des distances d’approche 3m) 
 
5)-Respect des distances d’approche (3m). 
-Limiteur de portée pour toutes les pelles utilisé (voir annexes). 
 
6)- Affichage, balisage des zones de travail et bonne communication, 

dn4031
Texte surligné 
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Gestion des obstacles existants 
Les obstacles visibles sont identifiés à partir des 
plans et validés sur le terrain. 
Tout obstacle non clairement identifié ou 
nécessitant une validation précise est découvert 
par hydrovac. 
L’arpenteur réalise un relevé précis des obstacles, 
incluant leur position, leur profondeur et leurs 
dégagements par rapport à l’axe de la tranchée. 
 
Les données relevées par l’arpenteur sont 
intégrées dans le système GPS de la pelle 
hydraulique. 
 
La pelle reçoit en temps réel les informations 
concernant la localisation des obstacles et les 
limites de travail. 
 
Les opérations d’excavation sont ainsi réalisées 
avec un contrôle précis des mouvements, 
permettant de travailler à proximité des obstacles 
et des voies de circulation tout en respectant les 
dégagements prévus aux plans et au devis. 
Les supports doivent être signé scellé par un 
ingénieur. 
 
 

des engins de chantier 
 
Rapport de localisation Info-
Excavation 
 
EQ-6040-ME02_F36- rev 3 2025-
01-30 - Exigences  
de balisage sur les chantiers  
d'Hydro-Québec 
 
33_EQ-6040-ME02-F41- rev 3 
2025-01-30 _Fiche d’exigences 
particulières - Véhicules en 
mouvement.docx 
 
- Directive de creusage 
 
- Méthode étançonnement MET-
010 
 
 

 
8)-Bruit.  
 
9)-TMS. 
 
10)- Ligne de tir 
 
11)-Accès non contrôlé à la zone de 
travail. 
 
12)-Véhicule en mouvement. 
 
13)-Chute objet instable 
 
14)-Chute de plein pied 
 
15)-Public 
 
16)-Mauvaise visibilité 
 
17) Poussière, Silice 
 

nommer un responsable de la zone. 
 
7)-Mise en place d’un plan de circulation et de signalisation conforme. 
 
8)-Port des équipements de protection auditive. 
 
9)-Bonne Posture.  
 
10)-Port des EPI requis (casque, lunettes de sécurité), aucune présence 
dans la ligne de tir 
 
11)-Contrôle des accès par le contremaître (responsable de la zone). 
 
12)-Signaleur / Zone de recul 
 
13)-Exclusion de toute personne sous les charges suspendues et dans le 
rayon d’action de la pelle (3m) 
 
14)-Vigilance, tenu des lieux, 20-20-20. 
 
15)-Installation de clôtures rigides, balisage et affichage des danger autour 
de la zone 
 
16)-Arrêt des travaux lorsque la visibilité est insuffisante 
 
17) Abattage a la source, arrosage. 
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 Contrat 

SQAAX 
Service 

ENT 
Type 

MET 
Séquence 
004 

Révision 
C 

Classement Hydro-Québec :      

Section à remplir par le fournisseur 

Nom du projet (installation) 
Poste Bagotville  

Titre du contrat 
Bagotville Canalisation souterraine 25 kV DISTRIBUTION 

Titre de la méthode 
Méthode d’excavation, remblayage et compactage 

Référence (art. CTP, PRIE, etc.) 
      

Référence du fournisseur 
 

Nom du fournisseur 
GLR.Inc 

No de la commande 
 

Nom du sous-traitant 
N/A 

Préparé par (Prénom et nom) 
Mohamed Koulib 

Vérifié et approuvé par (Prénom et nom) 
Charles-Antoine Gosselin 

 

Signature 

Date AAAA-MM-JJ 
2026-04-30 

 

Signature 

Date AAAA-MM-JJ 
 

   AIDE-MÉMOIRE – MOYENS DE CONTRÔLE ENVIRONNEMENTAL  
- Mesures environnementales à implanter pour la réalisation des travaux : 
- Gestion des eaux résiduaires (travaux de sciage, forage, lavage de béton, etc.); 
- Prévention et gestion des déversements accidentels (trousse d’urgence, bassin de rétention étanche sous les équipements, etc.); 
- Gestion des contaminants, des sols et terrains contaminés ; 
- Gestion des carrières et sablières ; 
- Gestion et disposition des matières dangereuses (MD), des matières résiduelles (MR) et des matières dangereuses résiduelles (MDR); 
- Etc. 

Étape de travail Description détaillée Impact environnemental 
Moyens de contrôle  

environnemental 

 -Avoir une trousse de déversement environnemental à 
proximité des travaux. Diffuser et respecter la structure d'alerte 
en cas de déversement.  

  

 -Zone MDR   

 Coordination avec les analyses : Planifier les empilements de 
sols selon les délais des analyses (5 jours pour les résultats, 10 
pour régions éloignées ou contaminants spécifiques). 
 
Découverte fortuite de contamination : Arrêter les travaux en 
cas de signe de contamination, entreposer temporairement sur 
site, et attendre les instructions d’Hydro-Québec pour leur 
disposition. 
 
Gestion des déblais : Prioriser la réutilisation sur site des sols < 
A et A-B s'ils sont conformes et non contaminés. Pour les 
dépôts externes, vérifier les conditions de conformité des sites 
d’accueil. 
 
Dispositions hors site : Obtenir les autorisations nécessaires 
pour les dépôts, avec un préavis de 5 jours pour l'envoi des 
formulaires de permission. 
 
Transport de sols contaminés : Suivre les procédures Traces 
Québec et fournir un manifeste de transport. 
 
Importation de remblais : Utiliser uniquement des sols propres 
(< A) avec analyses transmises 5 jours avant le transport, et 
respecter les normes d'usage et d'élévation. 

 
 
Lorsque possible, conserver les sols excédentaires directement 
sur le site de l’excavation. Sinon mettre les sols en pile sur une 
surface étanche et les recouvrir en attente de leur 
caractérisation. 
 

Contamination des sols et des eaux souterraines ou de 
surface en cas de déversement. 
Dispersion, mélange ou mauvaise gestion des sols 
contaminés ou à risque (MDR). 
Dégradation de milieux hydriques ou milieux humides 
adjacents. 
Propagation de contaminants en raison d’un entreposage ou 
transport inadéquat des sols. 
Non‐conformité réglementaire lors des dépôts hors site. 
Introduction de sols contaminés ou non conformes lors de 
l’importation de remblais. 
Impact sur la végétation existante. 
Contamination liée à la gestion inadéquate de l’eau pompée 
dans les excavations. 
Perturbation ou destruction de vestiges archéologiques. 
Dégradation du milieu par accumulation de débris ou 
matières résiduelles. 

-Maintenir la trousse de déversement et 
appliquer la procédure d’alerte.  
-Délimiter les zones (MDR, ZNI) et contrôler les 
accès.  
-Gérer les sols selon la caractérisation, les 
délais d’analyse et les exigences 
réglementaires.  
-Arrêter les travaux en cas de contamination ou 
de découverte archéologique et aviser 
Hydro-Québec.  
-Prioriser la réutilisation sur site des sols non 
contaminés.  
-Obtenir les autorisations et assurer la 
traçabilité avant tout transport ou disposition 
hors site.  
-Importer seulement des sols propres 
conformes et autorisés.  
-Protéger la végétation, gérer les eaux 
d’excavation et maintenir les tranchées 
propres. 
 
 

2026-05-01
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Lorsque possible, conserver les sols excédentaires directement 
sur le site de l’excavation. Sinon mettre les sols en pile sur une 
surface étanche et les recouvrir en attente de leur 
caractérisation. 
Pompage de l’eau dans la tranchée ou excavation en se 
référant a la méthode de gestion des eaux résiduaires 
 

Présenter la procédure de gestion des eaux au travailleurs lors de 
la diffusion de la méthode 
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 Contrat 
SQAAX 

Service 

ENT 
Type 

MET 
Séquence 
004 

Révision 
C 

Classement Hydro-Québec :      

Section à remplir par le fournisseur 
Nom du projet (installation) 
Poste Bagotville  
 

Titre du contrat 
Bagotville Canalisation souterraine 25 kV DISTRIBUTION 

Titre de la méthode 
Méthode d’excavation, remblayage et compactage 

Référence (art. CTP, PRIE, etc.) 
 

Référence du fournisseur 
 

Nom du fournisseur 
GLR.Inc 

No de la commande 
 

Nom du sous-traitant 
N/A 

Préparé par (Prénom et nom) 
Mohamed Koulib 

Vérifié et approuvé par (Prénom et nom) 
Charles-Antoine Gosselin 

 

Signature 

Date AAAA-MM-JJ 

2026-04-30 

 

Signature 

Date AAAA-MM-JJ 
 

AIDE-MÉMOIRE – VOLET TECHNIQUE 
Veuillez insérer les informations d’ordre technique utiles, pertinentes et nécessaires à la bonne compréhension de la méthode par les travailleurs : 
 

- Procédure de travail – Séquence détaillée, points de contrôle, essais, exigences techniques à considérer, contraintes, etc.  
- Données techniques – Documentation technique complémentaire tel que fiches techniques, fiches données sécurité, chartes, etc.) 
- Données d’ingénierie – Schémas, plans de levage ou d’installation, croquis, illustrations, dessins, notes de calcul, etc. 
- Autres - Consulter la section 4.3 du guide de rédaction 

 
 

Procédure à suivre lors du contact d’un engin déployable avec une ligne électrique : 
Le conducteur doit demeurer à l’intérieur de la cabine 
Éloigner les autres personnes pour éviter tout danger relié au phénomène de pyrolyse du pneu (explosion) 
Aviser l’entreprise d’exploitation d’energie électrique pour que le courant soit coupé 
Seul le conducteur doit tenter d’eloigner l’engin de la ligne 
Si l’engin ne peut être éloigné, attendre la mise hors tension 
S’il y a une urgence (incendie), le conducteur doit quitter l’engin de façon suivante : 

- - Ne pas toucher simultanément l’engin et le sol 
- -Sauter le plus loin possible à pieds joints 
- -S’éloigner à très petits pas 
- -Les équipements de production déployables devront être munis de système de limitation de portée et avoir des identifications tel que prévu si ces derniers peuvent entrer dans la zone 
- à risque. 

 

 

 

      

      

      
      

2026-05-01
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Contrat 
SQAAX 

Service 
ENT 

Type 
MET 

Séquence 
004 

Révision 
B 

Classement Hydro-Québec :      
 

Identification 
Nom du projet (installation) 
Poste Bonsecours 
 

Titre du contrat 
Bagotville Canalisation souterraine 25 kV DISTRIBUTION 

Titre de la méthode 
Méthode d'excavation, remblayage et compactage 

No de la méthode / Réf. HQ 
      

Référence du fournisseur 
 

Nom du fournisseur 
GLR.INC 

Endroit de la diffusion 
      

Date  AAAA-MM-JJ 

      

 

Information sur la diffusion 
Diffusé par 
 
      

Titre / Fonction 
 
      

Représentant HQ / Présent :  ☐  Oui    ☐  Non Titre / Fonction 
 
      

 
 

Signature 

Date AAAA-MM-JJ 
      

 
 

Signature 

Date AAAA-MM-JJ 
      

 

Travailleurs présents à la diffusion 

Je confirme que la présente méthode m’a été présentée et expliquée, que je comprends clairement les précautions et mesures de 
sécurité à prendre ainsi que les moyens de contrôle des risques à implanter et que mes qualifications et ma formation sont 
adéquates pour effectuer le travail à réaliser. Aussi, je m’engage à : 

 Respecter et suivre la présente méthode de travail ; 
 Signaler toute mesure, façon de faire ou disposition de cette méthode qui m’apparaît inadéquate, inappropriée, incomplète et 

non sécuritaire, et ce, afin d’en faire apporter les corrections nécessaires ; 
 Travailler de façon sécuritaire afin de ne pas mettre ma vie et celle des autres en danger ; 
 Utiliser correctement l’équipement de protection individuelle requis ; 
 Signaler à mon superviseur tout danger, risque, situation, condition ou pratique de travail dangereuse, ou encore toute 

situation différente de ce qui est prévu à la présente méthode de travail, et ce, afin de faire apporter les corrections 
nécessaires pour rendre le travail plus sécuritaire ; 

 Interrompre mon travail si une situation imprévue survient ou si les moyens de contrôle requis sont absents ou ne peuvent 
être implantés correctement, ou encore s’il m’apparaît non sécuritaire de débuter ou de reprendre les travaux ou que je 
suis incertain des mesures à prendre ou de la procédure à suivre. 

 

 Nom Fonction Signature 

1 
   

2 
   

3 
   

4 
   

5 
   

6 
   

7 
   

8 
   

9 
   

 

Diffusion de la méthode de travail 



DIGGING

MACHINE DIMENSIONS 7MWR 9MWR 11MWR
A  Maximum reach 6220 mm (20’5”) 6700 mm (22’) 7500 mm (24’7”)
B  Vertical digging depth maximum with standard bucket 1657 mm (5’5”) 1928 mm (6’4”) 1949 mm (6’5”)
C  Maximum digging depth 3030 mm (9’11”) 3500 mm (11’6”) 3800 mm (12’6”)

3838

11MWR9MWR7MWR

DIGGING  PERFORMANCE 7MWR 9MWR 11MWR
Break-out force (max.)  4300 daN (9,666 lbf) 5000 daN (11,240 lbf) 6000 daN (13,500 lbf)
Penetration/Tear-out force (max.) 2500 daN (5,620 lbf) 2800 daN (6,300 lbf) 3400 daN (7,650 lbf)

a

b

c

7 m 
(22’10”)

6 m
(19’8”)

5 m
(16’5”)

4 m
(13’1”)

3 m
(9’10”)

2 m
(6’7”)

1 m
(3’3”)

0

-1 m
(-3’3”)

-2 m
(-6’7”)

-4 m (-13’1”)

-3 m
(-9’10”)

1 m 
(3’3”)

2 m 
(6’7”)

3 m 
(9’10”)

4 m 
(13’1”)

5 m 
(16’5”)

6 m 
(19’8”)

7 m 
(22’10”)

O

a

b

c

1 m 
(3’3”)

2 m 
(6’7”)

3 m 
(9’10”)

4 m 
(13’1”)

5 m 
(16’5”)

6 m 
(19’8”)

7 m 
(22’10”)

O

7 m 
(22’10”)

6 m
(19’8”)

5 m
(16’5”)

4 m
(13’1”)

3 m
(9’10”)

2 m
(6’7”)

1 m
(3’3”)

0

-1 m
(-3’3”)

-2 m
(-6’7”)

-4 m (-13’1”)

-3 m
(-9’10”)

8 m
(26’3”)

a

b

c

8 m
(26’3”)

1 m 
(3’3”)

2 m 
(6’7”)

3 m 
(9’10”)

4 m 
(13’1”)

5 m 
(16’5”)

6 m 
(19’8”)

7 m 
(22’10”)

O

9 m
(29’6”)

7 m 
(22’10”)

6 m
(19’8”)

5 m
(16’5”)

4 m
(13’1”)

3 m
(9’10”)

2 m
(6’7”)

1 m
(3’3”)

0

-1 m
(-3’3”)

-2 m
(-6’7”)

-4 m 
(-13’1”)

-3 m
(-9’10”)

8 m
(26’3”)

-5 m (-16’5”)



WORKING CONDITIONS 
- �On wheels with stabilisers on ground 

or raised
- On horizontal, compact ground
- Equipment used without offset
- Front and rear frame aligned
- ��Without tools (bucket, shovel…)  

with handling plate and loading  
hook of 3 T

- ��Maximal 75% of the tipping load or 87% of 
the hydraulic capacity

- �Maximum values determined for optimal 
position of boom and cylinders

The lifting capabilities shown with an asterisk 
(*) are limited by the tipping load that can be 
lifted. Other values are limited  by the hydraulic 
capabilities or capabilities of the loading hook. 
The weight of the chain sling, bucket and other 
auxiliary lifting devices must be deducted from 
the nominal load to determine the load which 
can be lifted.

WORKING CONDITIONS 
- On wheels with blade on ground
- On horizontal, compact ground
- Equipment used without offset
- Oscillation axle blocked
- �Equiped with pallet fork
- Machine equiped with 4 safety valves

ACCORDING TO ISO 10567  
- �Maximal 75% of the tipping load or 

87% of the hydraulic capacity

- �Maximum values determined for 
the most unfavorable position of 
boom and cylinders

LIFTING CAPACITY WITH PALLET FORKS
All the weights are given in kg (lb). The calculations are carried out for the entire range of the Mecalac quick coupler.

Working in longitudinal position on blade side Working in transverse position

LIFTING CAPACITY WITH LOADING HOOK – BLADE ON GROUND
All the weights are given in kg (lb). The calculations are carried out for the entire range of 
the Mecalac quick coupler.

LIFTING CAPACITY WITH LOADING HOOK – BLADE RAISED
All the weights are given in kg (lb). The calculations are carried out for the entire range of 
the Mecalac quick coupler.

7MWR - HANDLING

Working in longitudinal position on blade side Working in transverse position

2 m (6’7”) 3 m (9’10”) 4 m (13’1”) 5 m (16’5”)

5 m
(16’5”)  

3000
(6,600)

3000
(6,600)

2560
(5,640)

2560
(5,640)

- - - -

3 m
(9’10”)  

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

2130
(4,700)

2130
(4,700)

1610
(3,550)

1520
(3,350)

1.5m
(4’11”)  

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

2270
(5,000)

2200
(4850)

1720
(3,800)

1480
(3,260)

0 m   
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
2060

(4,540)
1710

(3,770)
1300

(2,870)
  1 m

(-3’3”)  
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
2260

(4,980)
1980

(4,370)
1120
(2470)

1120
(2470)

 2 m
(-6’7”)  

3000
(6,600)

3000
(6,600)

2020
(4,450)

2020
(4,450)

1190
(2,620)

1190
(2,620)

- -

2 m (6’7”) 3 m (9’10”) 4 m (13’1”) 5 m (16’5”)

5 m
(16’5”)  

3000
(6,600)

3000
(6,600)

2560
(5,640)

2560
(5,640)

- - - -

3 m
(9’10”)  

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

2130
(4,700)

1700
(3,750)

1550
(3,420)

1150
(2,540)

1.5m
(4’11”)  

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

2250
(4,960)

1460*
(3,220*)

1530
(3,370)

980*
(2,160)

0 m   
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
2560

(5,640)
2160

(4,760)
1450

(3,200)
1460

(3,220)
940*

(2,070)
  1 m

(-3’3”)  
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
2300

(5,070)
2050

(4,520)
1480

(3,260)
1120
(2470)

1050
(2,310)

 2 m
(-6’7”)  

3000
(6,600)

3000
(6,600)

2020*
(4,450*)

2020
(4,450)

1190
(2,620)

1190
(2,620)

- -

(1
,9

00
)

(1
,5

70
)

(1
,5

00
)

(7
50

)
(4

60
)

(3
70

)
(1

,1
50

)

6 m
(19’8”)

5 m
(16’5”)

4 m
(13’1”)

3 m
(9’10”)

2 m
(6’7”)

1 m
(3’3”)

0

-1 m
(-3’3”)

-2 m 
(-6’7”)

1 m 
(3’3”)

2 m 
(6’7”)

3 m 
(9’10”)

4 m 
(13’1”)

5 m 
(16’5”)

6 m 
(19’8”)

7 m 
(22’10”)

O

(1
,9

00
)

(1
,5

70
)

(1
,5

00
)

(7
50

)
(4

60
)

(3
70

)
(1

,1
50

)

6 m
(19’8”)

5 m
(16’5”)

4 m
(13’1”)

3 m
(9’10”)

2 m
(6’7”)

1 m
(3’3”)

0

-1 m
(-3’3”)

-2 m 
(-6’7”)

1 m 
(3’3”)

2 m 
(6’7”)

3 m 
(9’10”)

4 m 
(13’1”)

5 m 
(16’5”)

6 m 
(19’8”)

7 m 
(22’10”)

O



WORKING CONDITIONS 
- �On wheels with stabilisers on ground 

or raised
- On horizontal, compact ground
- Equipment used without offset
- Front and rear frame aligned
- ��Without tools (bucket, shovel…)  

with handling plate and loading  
hook of 3 T

- ��Maximal 75% of the tipping load or 87% of 
the hydraulic capacity

- �Maximum values determined for optimal 
position of boom and cylinders

The lifting capabilities shown with an asterisk 
(*) are limited by the tipping load that can 
be lifted. Other values are limited  by the 
hydraulic capabilities. The weight of the 
chain sling, bucket and other auxiliary lifting 
devices must be deducted from the nominal 
load to determine the load which can be 
lifted.

WORKING CONDITIONS 
- On wheels with blade on ground
- On horizontal, compact ground
- Equipment used without offset
- Oscillation axle blocked
- �Equiped with pallet fork
- Machine equiped with 4 safety valves

ACCORDING TO ISO 10567  
- �Maximal 75% of the tipping load or 

87% of the hydraulic capacity

- �Maximum values determined for 
the most unfavorable position of 
boom and cylinders

LIFTING CAPACITY WITH PALLET FORKS
All the weights are given in kg (lb). The calculations are carried out for the entire range of the Mecalac quick coupler.

LIFTING CAPACITY WITH LOADING HOOK – STABILISERS AND BLADE ON GROUND
All the weights are given in kg (lb). The calculations are carried out for the entire range of the 
Mecalac quick coupler.

LIFTING CAPACITY WITH LOADING HOOK – STABILISERS AND BLADE RAISED
All the weights are given in kg (lb). The calculations are carried out for the entire range of 
the Mecalac quick coupler.

9MWR - HANDLING

Working in longitudinal position on blade side Working in transverse position Working in longitudinal position on blade side Working in transverse position

4040

2 m (6’7”) 3 m (9’10”) 4 m (13’1”) 5 m (16’5”)

5 m
(16’5”)  

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

2470
(5,450)

2470
(5,450)

- -

3 m
(9’10”)  

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

2560
(5,640)

2560
(5,640)

2030
(4,480)

1810
(3,990)

1.5m
(4’11”)  

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

2460
(5,420)

1710
(3,770)

0 m   
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
2340

(5,160)
2270

(5,000)
1680

(3,700)
  1 m

(-3’3”)  
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
2280

(5,030)
1780

(3,920)
1600

(3,530)
 2 m

(-6.7 ft)  
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
1910

(4,210)
1910

(4,210)
900

(1,980)
900

(1,980)

2 m (6’7”) 3 m (9’10”) 4 m (13’1”) 5 m (16’5”)

5 m
(16’5”)  

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

2470
(5,450)

1940
(4,280)

- -

3 m
(9’10”)  

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

2560
(5,640)

2120
(4,670)

1900
(4,190)

1250*
(2,760*)

1.5m
(4’11”)  

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

3000
(6,600)

1830*
(4,030*)

1800
(3,970)

1210*
(2,670)

0 m   
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
1690*

(3,730*)
1730

(3,810)
1130*

(2,490*)
  1 m

(-3’3”)  
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
2370

(5,490)
1700

(3,750)
1710

(3,770)
1250

(2,760)
 2 m

(-6.7 ft)  
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
3000

(6,600)
1910

(4,210)
1700

(3,750)
1400

(3,090)
900

(1,980)

(1
,8

50
)

(3
,3

70
)

(1
,9

00
)

(1
,5

20
)

(7
50

)

(5
50

)
(4

00
)

(5
00

)

(1
,5

90
)

(1
,0

80
)

(2
,2

20
)

(2
,2

20
)

7 m
(22’10”)

6 m
(19’8”)

5 m
(16’5”)

4 m
(13’1”)

3 m
(9’10”)

2 m
(6’7”)

1 m
(3’3”)

0

-1 m
(-3’3”)

-2 m 
(-6’7”)

1 m 
(3’3”)

2 m 
(6’7”)

3 m 
(9’10”)

4 m 
(13’1”)

5 m 
(16’5”)

6 m 
(19’8”)

7 m 
(22’10”)

O

(1
,8

50
)

(3
,3

70
)

(1
,9

00
)

(1
,5

20
)

(7
50

)

(5
50

)
(4

00
)

(5
00

)

(1
,5

90
)

(1
,0

80
)

(2
,2

20
)

(2
,2

20
)

7 m
(22’10”)

6 m
(19’8”)

5 m
(16’5”)

4 m
(13’1”)

3 m
(9’10”)

2 m
(6’7”)

1 m
(3’3”)

0

-1 m
(-3’3”)

-2 m 
(-6’7”)

1 m 
(3’3”)

2 m 
(6’7”)

3 m 
(9’10”)

4 m 
(13’1”)

5 m 
(16’5”)

6 m 
(19’8”)

7 m 
(22’10”)

O



WORKING CONDITIONS 
- �On wheels with stabilisers on ground 

or raised
- On horizontal, compact ground
- Equipment used without offset
- Front and rear frame aligned
- ��Without tools (bucket, shovel…)  

with handling plate and loading  
hook of 4 T

- ��Maximal 75% of the tipping load or 87% of 
the hydraulic capacity

- �Maximum values determined for optimal 
position of boom and cylinders

The lifting capabilities shown with an asterisk 
(*) are limited by the tipping load that can 
be lifted. Other values are limited  by the 
hydraulic capabilities. The weight of the 
chain sling, bucket and other auxiliary lifting 
devices must be deducted from the nominal 
load to determine the load which can be 
lifted.

WORKING CONDITIONS 
- On wheels with blade on ground
- On horizontal, compact ground
- Equipment used without offset
- Oscillation axle blocked
- �Equiped with pallet fork
- Machine equiped with 4 safety valves

ACCORDING TO ISO 10567  
- �Maximal 75% of the tipping load or 

87% of the hydraulic capacity

- �Maximum values determined for 
the most unfavorable position of 
boom and cylinders

LIFTING CAPACITY WITH PALLET FORKS
All the weights are given in kg (lb). The calculations are carried out for the entire range of the Mecalac quick coupler.

LIFTING CAPACITY WITH LOADING HOOK – STABILISERS AND BLADE ON GROUND
All the weights are given in kg (lb). The calculations are carried out for the entire range of the Mecalac 
quick coupler.

LIFTING CAPACITY WITH LOADING HOOK – STABILISERS AND BLADE RAISED
All the weights are given in kg (lb). The calculations are carried out for the entire range of the Mecalac 
quick coupler.

11MWR - HANDLING

Working in longitudinal position on blade side Working in transverse position Working in longitudinal position on blade side Working in transverse position

2 m (6’7”) 3 m (9’10”) 4 m (13’1”) 5 m (16’5”) 6 m (19’8”)

5 m
(16’5”)  

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

3400
(7,500)

3400
(7,500)

2740
(6,040)

2740
(6,040) - -

3 m
(9’10”)  - - 4000

(8,820)
4000

(8,820)
4000

(8,820)
4000

(8,820)
3080

(6,790)
3080

(6,790)
2360

(5,200)
2280

(5,030)

1.5m
(4’11”)  - - 4000

(8,820)
4000

(8,820)
4000

(8,820)
4000

(8,820)
4000

(8,820)
2910

(6,420)
2820

(6,220)
2170

(4,780)

0 m   
4000

(8,820)
4000

(8,820)
4000

(8,820)
4000

(8,820)
4000

(8,820)
4000

(8,820)
4000

(8,820)
2590

(5,710)
3100

(6,830)
1830*

(4,030*)

  1 m
(-3’3”)  

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

2450*
(5,400*)

2640
(5,820)

1790*
(3,950*)

 2 m
(-6.7 ft)  

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

3140
(6,920)

2690
(5,930) - -

2 m (6’7”) 3 m (9’10”) 4 m (13’1”) 5 m (16’5”) 6 m (19’8”)

5 m
(16’5”)  

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

3400
(7,500)

2900
(6,390)

2410
(5,310)

1660*
(3,660) - -

3 m
(9’10”)  - - 4000

(8,820)
4000

(8,820)
4000

(8,820)
2830

(6,240)
2500

(5,510)
1690*

(3,730*)
1520*

(3,350*)
1160*

(2,560*)

1.5m
(4’11”)  - - 4000

(8,820)
4000

(8,820)
4000

(8,820)
2790

(6,150)
2090*
(4,600)

1610*
(3,550*)

1470*
(3,240*)

1110*
(2,450*)

0 m   
4000

(8,820)
4000

(8,820)
4000

(8,820)
4000

(8,820)
2990

(6,590)
2240*

(4,940*)
2100

(4,630)
1480*

(3,260*)
1600

(3,530)
1040*

(2,290*)

  1 m
(-3’3”)  

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

3040
(6,700)

2120
(4,670)

2150
(4,740)

1490
(3,280)

1350*
(2,980*)

1110
(2,450)

 2 m
(-6.7 ft)  

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

4000
(8,820)

2590*
(5,710*)

2200
(4,850)

1790*
(3,950*)

1350
(2,980) - -
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7 m
(22’10”)

6 m
(19’8”)

5 m
(16’5”)

4 m
(13’1”)

3 m
(9’10”)

2 m
(6’7”)

1 m
(3’3”)

0

-1 m
(-3’3”)

-2 m 
(-6’7”)

1 m 
(3’3”)

2 m 
(6’7”)

3 m 
(9’10”)

4 m 
(13’1”)

5 m 
(16’5”)

6 m 
(19’8”)

7 m 
(22’10”)

O 8 m 
(26’3”)
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(2
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)
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)

(1
,7

40
)

7 m
(22’10”)

6 m
(19’8”)

5 m
(16’5”)

4 m
(13’1”)

3 m
(9’10”)

2 m
(6’7”)

1 m
(3’3”)

0

-1 m
(-3’3”)

-2 m 
(-6’7”)

1 m 
(3’3”)

2 m 
(6’7”)

3 m 
(9’10”)

4 m 
(13’1”)

5 m 
(16’5”)

6 m 
(19’8”)

7 m 
(22’10”)

O 8 m 
(26’3”)



FLOW RATE / PRESSURE AUXILIARY 1 (PROPORTIONAL) FLOW RATE / PRESSURE AUXILIARY 1 (PROPORTIONAL) FLOW RATE / PRESSURE AUXILIARY 1 (PROPORTIONAL)

9MWR7MWR 11MWR

HYDRAULIC ATTACHMENTS

4242

Flow rate
l/min

Pressure
bar (psi)

Pressure
bar (psi)

Pressure
bar (psi)

80

70

55
60
65

90

194 (2,800)

172 (2,500)

221 (3,200)

238 (3,450)

280 (4,050)

258 (3,750)

80

90

75
70

64

100

200 (2,900)

180 (2,600)

225 (3,250)

240 (3,500)

257 (3,700)

280 (4,050)

179 (2,600)

Flow rate
l/min

208 (3,000)

227 (3,300)

250 (3,600)

300 (4,350)

278 (4,000)

83
90

100

110

120

140

Flow rate
l/min

Flow rate
l/min

Pressure
bar (psi)

Pressure
bar (psi)

Pressure
bar (psi)

80

70

55
60
65

90

194 (2,800)

172 (2,500)

221 (3,200)

238 (3,450)

280 (4,050)

258 (3,750)

80

90

75
70

64

100

200 (2,900)

180 (2,600)

225 (3,250)

240 (3,500)

257 (3,700)

280 (4,050)

179 (2,600)

Flow rate
l/min

208 (3,000)

227 (3,300)

250 (3,600)

300 (4,350)

278 (4,000)

83
90

100

110

120

140

Flow rate
l/min

Flow rate
l/min

Pressure
bar (psi)

Pressure
bar (psi)

Pressure
bar (psi)

80

70

55
60
65

90

194 (2,800)

172 (2,500)

221 (3,200)

238 (3,450)

280 (4,050)

258 (3,750)

80

90

75
70

64

100

200 (2,900)

180 (2,600)

225 (3,250)

240 (3,500)

257 (3,700)

280 (4,050)

179 (2,600)

Flow rate
l/min

208 (3,000)

227 (3,300)

250 (3,600)

300 (4,350)

278 (4,000)

83
90

100

110

120

140

Flow rate
l/min

AUXILIARY LINE 2 DATA
Offset cylinder diverted (clamshell rotation) 

Flow rate maximum 30 l/min

Pressure 280 bar (4,050 psi)

Controls Proportional as option

AUXILIARY LINE 2 DATA
Offset cylinder diverted (clamshell rotation) 

Flow rate maximum 30 l/min

Pressure 280 bar (4,050 psi)

Controls Proportional as option

AUXILIARY LINE 2 DATA
Offset cylinder diverted (clamshell rotation) 

Flow ratemaximum 30 l/min

Pressure 300 bar (4,350 psi)

Controls Proportional as option

AUXILIARY LINE 3 DATA
Bucket cylinder diverted (clamshell function)

Flow rate maximum 80 l/min

Pressure maximum 280 bar (4,050 psi)

AUXILIARY LINE 3 DATA
Bucket cylinder diverted (clamshell function)

Flow rate maximum 80 l/min

Pressure maximum 280 bar (4,050 psi)

AUXILIARY LINE 3 DATA
Bucket cylinder diverted (clamshell function)

Flow rate maximum 120 l/min

Pressure maximum 300 bar (4,350 psi)

NOTE

METRIC MEASUREMENTS ARE THE CRITICAL VALUES
• 1 Litre = 0.26417 US Liquid Gallons
• 1 Litre = 0.21997 Imperial Liquid Gallons



	V - Used with material weights up to 3,500 lb/yd3

X - Used with material weights up to 2,500 lb/yd3

	Z - Not useable

	W - Used with material weights up to 3,000 lb/yd3

	Y - Used with material weights up to 2,000 lb/yd3

 *	:	Including grouser height

Arm Length 2500 mm 8'2" 3000 mm 9'10"

	Boom length 4600 mm 15'1" 4600 mm 15'1"

A 	Overall length 7385 mm 24'3" 7285 mm 23'11"

B Overall height (to top of boom)* 2850 mm 9'4" 3210 mm 10'6"

C Length on ground (transport) 4540 mm 14'11" 4400 mm 14'5"

D Overall width 2590 mm 8'6"

E Overall height (to top of cab)* 2815 mm 9'3"

F Ground clearance, counterweight 900 mm 2'11"

G Ground clearance, minimum 395 mm 1'4"

H Tail swing radius 1545 mm 5'1"

I Track length on ground 3140 mm 10'4"

J Track length 3870 mm 12'8"

K Track gauge 1990 mm 6'6"

L
Width of crawler 	 (500 mm Shoe) 
				   (600 mm Shoe) 
				   (700 mm Shoe)

2490 mm 
2590 mm 
2690 mm

8'2"  
8'6"  
8'10"

N Grouser height 20 mm 0.8"

O Machine height to top of counterweight 2140 mm 7'0"

P Machine upper width 2490 mm 8'2"

Q Distance, swing center to rear end 1545 mm 5'1"

A

B

CD , L

E

F

G

H

I

JK

N

O

P

Q

Bucket 
Type

Bucket Arms

Capacity Width Weight 2.5 m (8'2") 3.0 m (9'10")

Komatsu 
TL

0.26 m3 0.34 yd3 457 mm 18" 332 kg 732 lb V V

0.38 m3 0.50 yd3 610 mm 24" 387 kg 853 lb V V

0.51 m3 0.67 yd3 762 mm 30" 437 kg 963 lb V V

0.63 m3 0.83 yd3 914 mm 36" 499 kg 1,099 lb W X

0.76 m3 1.00 yd3 1067 mm 42" 559 kg 1,232 lb X Y

Komatsu 
HP

0.26 m3 0.34 yd3 457 mm 18" 379 kg 836 lb V V

0.31 m3 0.40 yd3 508 mm 20" 396 kg 873 lb V V

0.38 m3 0.50 yd3 610 mm 24" 457 kg 1,007 lb V V

0.51 m3 0.67 yd3 762 mm 30" 517 kg 1,140 lb V W

0.63 m3 0.83 yd3 914 mm 36" 591 kg 1,303 lb W X

0.76 m3 1.00 yd3 1067 mm 42" 664 kg 1,464 lb Y Z

Komatsu 
HPS

0.26 m3 0.34 yd3 457 mm 18" 406 kg 895 lb V V

0.31 m3 0.40 yd3 508 mm 20" 426 kg 939 lb V V

0.38 m3 0.50 yd3 610 mm 24" 493 kg 1,086 lb V V

0.51 m3 0.67 yd3 762 mm 30" 562 kg 1,240 lb V W

0.63 m3 0.83 yd3 914 mm 36" 645 kg 1,423 lb X Y

0.76 m3 1.00 yd3 1067 mm 42" 728 kg 1,605 lb Y Z

Dimensions

backhoe bucket, arm and boom combination

Blade................................. 2590mm 8'6" wide x 590mm 1' 11"
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SPECIFICATIONS

working range

Arm Length 2500 mm 8'2" 3000 mm 9'10"

A Max. digging height 9340 mm 30'8" 9700 mm 31'10"

B Max. dumping height 6840 mm 22'5" 7350 mm 24'1"

C Max. digging depth 5480 mm 18'0" 5900 mm 19'4"

D Max. vertical wall digging depth 4900 mm 16'1" 5340 mm 17'6"

E Max. digging depth for 8' level bottom 5265 mm 17'3" 5715 mm 18'9"

F Max. digging reach 8300 mm 27'3" 8720 mm 28'7"

G Max. digging reach at ground level 8180 mm 26'10" 8600 mm 28'3"

H Min. swing radius 1980 mm 6'6" 2264 mm 7'5"

I Max. height at min. swing radius 6770 mm 22'3" 6770 mm 22'3"

SA
E 

ra
tin

g Bucket digging force 81.4 kN
8300 kg / 18,300 lb

78.0 kN
7950 kg / 17,530 lb

Arm crowd force 60.8 kN
6200 kgf / 13,670 lb

54.4 kN
5550 kgf / 12,235 lb

IS
O 

ra
tin

g Bucket digging force 93.2 kN
9500 kg / 20,945 lb

88.3 kN
9000 kg / 19,840 lb

Arm crowd force 61.8 kN
6300 kgf / 13,890 lb

55.9 kN
5700 kgf / 12,570 lb

(m)
01234568 7

0

1

-1

2

-2

3

-3

4

-4

5

-5

6

-6

8

7

9

10

2.44

A

B

C
DE

F

G

H

I

G.L.
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LIFT CAPACITIES

A:	 Reach from swing center
B:	 Bucket hook height	
C:	 Lifting capacity
Cf:	 Rating over front
Cs:	Rating over side 

                

:	Rating at maximum reach

Conditions:
• 4600 mm 15' 1" one-piece boom
• Counterweight (total mass):  
	 3460 kg 7,630 lb
• Bucket: None
• Lifting mode: On

Lifting capacity with lifting mode

B
C

A

 Arm: 2500 mm 8'2"      Shoes: 500 mm 20" triple grouser      Blade: No Blade	                                                                                                    Unit: kg lb

A 1.5 m 5' 3.0 m 10' 4.6 m 15' 6.1 m 20' 7.6 m 25'    MAX
B Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs

7.6 m * 3470 * 3470 * 2500 * 2500
25' * 7650 * 7650 * 5510 * 5510

6.1 m * 3360 * 3360 * 2010 * 2010
20 ' * 7420 * 7420 * 4430 * 4430

4.6 m * 3730 * 3730 * 3010 2490 * 1870 * 1870
15' * 8220 * 8220 * 6650 5500 * 4140 * 4140

3.0 m * 6000 * 6000 * 4600 3730 3890 2440 * 1870 * 1870
10' * 13230 * 13230 * 10150 8230 8590 5380 * 4140 * 4140

1.5 m * 8460 6340 * 5570 3510 3790 2350 * 1980 1820
5' * 18660 13980 * 12290 7750 8370 5180 * 4370 4010

0 m * 5730 * 5970 5680 3350 3700 2270 * 2210 1830
0' * 14850 * 13160 12540 7380 8157 5010 * 4880 4050

 -1.5 m * 3920 * 3920 * 9030 5910 5500 3270 3660 2230 * 2880 2000
 -5' * 8640 * 8640 * 19920 13030 12340 7210 8080 4920 * 5920 4420

 -3.0 m * 7540 * 7540 * 7570 5980 * 5240 3290 * 3790 2470
 -10' * 16620 * 16620 * 16700 13200 * 11570 7260 * 8350 5460

 Arm: 2500 mm 8'2"      Shoes: 500 mm 20" triple grouser      Blade: Blade Included - Blade on Ground                                                                 Unit: kg lb

A 1.5 m 5' 3.0 m 10' 4.6 m 15' 6.1 m 20' 7.6 m 25'    MAX
B Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs

7.6 m * 3470 * 3470 * 2500 * 2500
25' * 7650 * 7650 * 5510 * 5510

6.1 m * 3360 * 3360 * 2010 * 2010
20 ' * 7420 * 7420 * 4430 * 4430

4.6 m * 3730 * 3730 * 3010 2530 * 1870 * 1870
15' * 8220 * 8220 * 6650 5800 * 4140 * 4140

3.0 m * 6000 * 6000 * 4600 3920 * 3950 2570 * 1870 * 1870
10' * 13260 * 13260 * 10150 8660 * 8710 5680 * 4140 * 4140

1.5 m * 8460 6680 * 5570 3710 * 4320 2480 * 1980 1930
5' * 18660 14730 * 12290 8180 * 9520 5480 * 4370 4250

0 m * 6730 * 6310 * 6150 3540 * 4560 2400 * 2210 1950
0' * 14850 * 13920 * 13580 7810 * 10050 5310 * 4880 4300

 -1.5 m * 3920 * 3920 * 9030 6250 * 6100 3460 * 4390 2370 * 2680 2130
 -5' * 8640 * 8640 * 19920 13780 * 13440 7640 * 9690 5220 * 5920 4590

 -3.0 m * 7540 * 7540 * 7570 6330 * 5240 3480 * 3790 2620
 -10' * 16620 * 16620 * 16700 13950 * 11570 7690 * 8350 5790

 Arm: 3000 mm 9'10"      Shoes: 500 mm 20" triple grouser      Blade: No Blade	                                                                                                   Unit: kg lb

A 1.5 m 5' 3.0 m 10' 4.6 m 15' 6.1 m 20' 7.6 m 25'    MAX
B Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs

7.6 m * 2060 * 2060 * 1980 * 1980
25' * 4550 * 4550 * 4380 * 4380

6.1 m * 2960 * 2960 * 1860 * 1860 * 1660 * 1660
20 ' * 6520 * 6520 * 4100 * 4100 * 3670 * 3670

4.6 m * 2990 * 2990 * 2910 2500 * 1560 * 1560
15' * 6600 * 6600 * 6420 5510 * 3430 * 3430

3.0 m * 3850 * 3850 * 3680 * 3680 * 3470 2430 * 1650 * 1650 * 1550 * 1550
10' * 8500 * 8500 * 8110 * 8110 * 7650 5360 * 3640 * 3640 * 3420 * 3420

1.5 m * 7590 6440 * 5180 3510 3770 2320 * 2410 1550 * 1620 1610
5' * 16740 14210 * 11420 7740 8320 5120 * 5310 3670 * 3580 3550

0 m * 7920 5940 5650 3310 3660 2220 * 2300 1620 * 1780 1620
0' * 17460 13100 12470 7290 8080 4900 * 5070 3580 * 3940 3570

 -1.5 m * 3520 * 3520 * 8510 5780 5520 3190 3600 2160 * 2100 1740
 -5' * 7770 * 7770 * 18760 12750 12180 7050 7940 4770 * 4640 3850

 -3.0 m * 7130 * 7130 * 8150 5830 5490 3190 3610 2170 * 2780 2080
 -10' * 15710 * 15710 * 17970 12860 12120 7040 7950 4790 * 6130 4600

 -4.6 m * 5710 * 5710 * 3680 3300 * 3190 3070
 -15' * 12600 * 12600 * 8120 7280 * 7050 6780

*Asterisk indicates load is limited by hydraulic capacity rather than tipping.  Ratings are based on ISO standard No. 10567.  Rated load capacity does not exceed 87% of hydraulic lift capacity 
or 75% of tipping load.  Total weight of bucket and/or installed attachments must be deducted from the capacities shown above.  Lift capacity chart is based on machine located on a solid, 
level and uniform surface.  Load ratings are at the arm bucket pin location, use of any attachment point in a different location to handle objects could affect excavator lift performance. 19
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LIFT CAPACITIES
Lifting capacity with lifting mode

 Arm: 3000 mm 9'10"      Shoes: 500 mm 20" triple grouser      Blade: Blade Included - Blade on Ground                                                                Unit: kg lb

A 1.5 m 5' 3.0 m 10' 4.6 m 15' 6.1 m 20' 7.6 m 25'    MAX
B Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs

7.6 m * 2060 * 2060 * 1980 * 1980
25' * 4550 * 4550 * 4380 * 4380

6.1 m * 2960 * 2960 * 1860 * 1860 * 1660 * 1660
20 ' * 6520 * 6520 * 4100 * 4100 * 3670 * 3670

4.6 m * 2990 * 2990 * 2910 2630 * 1560 * 1560
15' * 6600 * 6600 * 6420 5810 * 3430 * 3430

3.0 m * 3850 * 3850 * 3680 * 3680 * 3470 2560 * 1650 * 1650 * 1550 * 1550
10' * 8500 * 8500 * 8110 * 8110 * 7650 5660 * 3640 * 3640 * 3420 * 3420

1.5 m * 7590 6780 * 5180 3700 * 4070 2560 * 2410 1770 * 1620 * 1620
5' * 15740 14950 * 11420 8170 * 8980 5660 * 5310 3900 * 3580 * 3580

0 m * 7920 6280 * 5940 3500 * 4420 2360 * 2300 1730 * 1780 1720
0' * 17460 13850 * 13110 7720 * 9740 5200 * 5070 3810 * 3940 3800

 -1.5 m * 3520 * 3520 * 8510 6130 * 6070 3390 * 4430 2300 * 2100 1860
 -5' * 7770 * 7770 * 18760 13510 * 13400 7480 * 9770 5070 * 4640 4100

 -3.0 m * 7130 * 7130 * 8150 6170 * 5540 3380 * 3770 2310 * 2780 2210
 -10' * 15710 * 15710 * 17970 13610 * 12220 7460 * 8320 5090 * 6130 4880

 -4.6 m * 5710 * 5710 * 3680 * 3460 * 3190 * 3190
 -15' * 12600 * 12600 * 8120 * 7640 * 7050 * 7050

A:	 Reach from swing center
B:	 Bucket hook height	
C:	 Lifting capacity
Cf:	 Rating over front
Cs:	Rating over side 

                

:	Rating at maximum reach

Conditions:
• 4600 mm 15' 1" one-piece boom
• Counterweight (total mass):  
	 3460 kg 7,630 lb
• Bucket: None
• Lifting mode: On

B
C

A

 Arm: 2500 mm 8'2"      Shoes: 600 mm 24" triple grouser      Blade: No Blade	                                                                                                    Unit: kg lb

A 1.5 m 5' 3.0 m 10' 4.6 m 15' 6.1 m 20' 7.6 m 25'    MAX
B Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs

7.6 m * 3470 * 3470 * 2500 * 2500
25' * 7650 * 7650 * 5510 * 5510

6.1 m * 3360 * 3360 * 2010 * 2010
20 ' * 7420 * 7420 * 4430 * 4430

4.6 m * 3730 * 3730 * 3010 2520 * 1870 * 1870
15' * 8220 * 8220 * 6650 5560 * 4140 * 4140

3.0 m * 6000 * 6000 * 4600 3770 3940 2470 * 1870 * 1870
10' * 13230 * 13230 * 10150 8320 8590 5440 * 4140 * 4140

1.5 m * 8450 6410 * 5570 3550 3840 2380 * 1980 1840
5' * 18650 14130 * 12290 7840 8470 5250 * 4370 4060

0 m * 6730 6040 5750 3390 3750 2300 * 2210 1860
0' * 14850 13320 12690 7470 8270 5070 * 4880 4100

 -1.5 m * 3920 * 3920 * 9030 5980 5660 3310 3710 2260 * 2680 2030
 -5' * 8640 * 8640 * 19920 13190 12490 7300 8180 4990 * 5920 4480

 -3.0 m * 7540 * 7540 * 7570 6060 * 5240 3330 * 3790 2510
 -10' * 16620 * 16620 * 16700 13360 * 11570 7350 * 8350 5530

 Arm: 2500 mm 8'2"      Shoes: 600 mm 24" triple grouser      Blade: Blade Included - Blade on Ground                                                                  Unit: kg lb

A 1.5 m 5' 3.0 m 10' 4.6 m 15' 6.1 m 20' 7.6 m 25'    MAX
B Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs

7.6 m * 3470 * 3470 * 2500 * 2500
25' * 7650 * 7650 * 5510 * 5510

6.1 m * 3360 * 3360 * 2010 * 2010
20 ' * 7420 * 7420 * 4430 * 4430

4.6 m * 3730 * 3730 * 3010 2650 * 1870 * 1870
15' * 8220 * 8220 * 6650 5960 * 4140 * 4140

3.0 m * 6000 * 6000 * 4600 3970 * 3950 2600 * 1870 * 1870
10' * 13230 * 13230 * 10150 8750 * 8710 5740 * 4140 * 4140

1.5 m * 8460 6750 * 5570 3750 * 4320 2510 * 1980 1950
5' * 18660 14890 * 12290 8270 * 9520 5540 * 4370 4300

0 m * 6730 * 6380 * 6160 3880 * 4560 2430 * 2210 1970
0' * 14850 * 14070 * 13580 7900 * 10050 5370 * 4880 4350

 -1.5 m * 3920 * 3920 * 9030 6320 * 6100 3500 * 4390 2390 * 2680 2150
 -5' * 8640 * 8640 * 19920 13940 * 13440 7730 * 9690 5280 * 5920 4750

 -3.0 m * 7540 * 7540 * 7670 6400 * 5240 3520 * 3790 2650
 -10' * 16620 * 16620 * 16700 14110 * 11570 7780 * 8350 5860

*Asterisk indicates load is limited by hydraulic capacity rather than tipping.  Ratings are based on ISO standard No. 10567.  Rated load capacity does not exceed 87% of hydraulic lift capacity 
or 75% of tipping load.  Total weight of bucket and/or installed attachments must be deducted from the capacities shown above.  Lift capacity chart is based on machine located on a solid, 
level and uniform surface.  Load ratings are at the arm bucket pin location, use of any attachment point in a different location to handle objects could affect excavator lift performance.20



Lifting capacity with lifting mode

 Arm: 3000 mm 9'10"      Shoes: 600 mm 24" triple grouser      Blade: No Blade	                                                                                                  Unit: kg lb

A 1.5 m 5' 3.0 m 10' 4.6 m 15' 6.1 m 20' 7.6 m 25'    MAX
B Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs

7.6 m * 2060 * 2060 * 1980 * 1980
25' * 4550 * 4550 * 4380 * 4380

6.1 m * 2960 * 2960 * 1860 * 1860 * 1660 * 1660
20 ' * 6520 * 6520 * 4100 * 4100 * 3670 * 3670

4.6 m * 2990 * 2990 * 2910 2530 * 1560 * 1560
15' * 6660 * 6660 * 6420 5580 * 3430 * 3430

3.0 m * 3850 * 3850 * 3680 * 3680 * 3470 2460 * 1650 * 1650 * 1550 * 1550
10' * 8500 * 8500 * 8110 * 8110 * 7550 5420 * 3640 * 3640 * 3420 * 3420

1.5 m * 7590 6510 * 5180 3550 3820 2350 * 2410 1680 * 1620 * 1620
5' * 16740 14360 * 11420 7830 8420 5190 * 5310 3720 * 3580 * 3580

0 m * 7920 6010 5720 3350 3710 2250 * 2300 1640 * 1780 1640
0' * 17460 13260 12620 7380 8180 4970 * 5070 3630 * 3940 3620

 -1.5 m * 3520 * 3520 * 8510 5850 5590 3240 3640 2190 * 2100 1770
 -5' * 7770 * 7770 * 18760 12910 12330 7140 8040 4840 * 4640 3900

 -3.0 m * 7130 * 7130 * 8150 5900 * 5540 3230 3650 2200 * 2780 2110
 -10' * 15710 * 15710 * 17970 13010 * 12220 7130 8050 4850 * 5130 4660

 -4.6 m * 5710 * 5710 * 3680 3340 * 3190 3110
 -15' * 12600 * 12600 * 8120 7370 * 7050 6850

 Arm: 3000 mm 9'10"      Shoes: 600 mm 24" triple grouser      Blade: Blade Included - Blade on Ground                                                               Unit: kg lb

A 1.5 m 5' 3.0 m 10' 4.6 m 15' 6.1 m 20' 7.6 m 25'    MAX
B Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs

7.6 m * 2060 * 2060 * 1980 * 1980
25' * 4550 * 4550 * 4380 * 4380

6.1 m * 2960 * 2960 * 1860 * 1860 * 1660 * 1660
20 ' * 6520 * 6520 * 4100 * 4100 * 3670 * 3670

4.6 m * 2990 * 2990 * 2910 2660 * 1560 * 1560
15' * 6600 * 6600 * 6420 5870 * 3430 * 3430

3.0 m * 3850 * 3850 * 3880 * 3880 * 3470 2590 * 1650 * 1650 * 1550 * 1550
10' * 8500 * 8500 * 8110 * 8110 * 7650 5720 * 3640 * 3640 * 3420 * 3420

1.5 m * 7590 6860 * 5180 3740 * 4070 2480 * 2410 1790 * 1620 * 1620
5' * 16740 15120 * 11420 8260 * 8980 5480 * 5310 3950 * 3580 * 3580

0 m * 7920 6350 * 5940 3540 * 4420 2390 * 2300 1750 * 1780 1740
0' * 17460 14010 * 13110 7810 * 9740 5260 * 5070 3860 * 3940 3850

 -1.5 m * 3520 * 3520 * 8510 6200 * 6070 3430 * 4430 2330 * 2100 1880
 -5' * 7770 * 7770 * 18760 13670 * 13400 7570 * 9770 5140 * 4640 4150

 -3.0 m * 7130 * 7130 * 8150 6240 * 5540 3420 * 3770 2330 * 2780 2240
 -10' * 15710 * 15710 * 17970 13770 * 12220 7550 * 8320 5150 * 6130 4940

 -4.6 m * 5710 * 5710 * 3680 * 3500 * 3190 * 3190
 -15' * 12600 * 12600 * 8120 * 7720 * 7050 * 7050

A:	 Reach from swing center
B:	 Bucket hook height	
C:	 Lifting capacity
Cf:	 Rating over front
Cs:	Rating over side 

                

:	Rating at maximum reach

Conditions:
• 4600 mm 15' 1" one-piece boom
• Counterweight (total mass):  
	 3460 kg 7,630 lb
• Bucket: None
• Lifting mode: On 

A:	 Reach from swing center
B:	 Bucket hook height	
C:	 Lifting capacity
Cf:	 Rating over front
Cs:	Rating over side 

                

:	Rating at maximum reach

Conditions:
• 4600 mm 15' 1" one-piece boom
• Counterweight (total mass):  
	 3460 kg 7,630 lb
• Bucket: None
• Lifting mode: On

B
C

A

B
C

A

*Asterisk indicates load is limited by hydraulic capacity rather than tipping.  Ratings are based on ISO standard No. 10567.  Rated load capacity does not exceed 87% of hydraulic lift capacity 
or 75% of tipping load.  Total weight of bucket and/or installed attachments must be deducted from the capacities shown above.  Lift capacity chart is based on machine located on a solid, 
level and uniform surface.  Load ratings are at the arm bucket pin location, use of any attachment point in a different location to handle objects could affect excavator lift performance.

*Asterisk indicates load is limited by hydraulic capacity rather than tipping.  Ratings are based on ISO standard No. 10567.  Rated load capacity does not exceed 87% of hydraulic lift capacity 
or 75% of tipping load.  Total weight of bucket and/or installed attachments must be deducted from the capacities shown above.  Lift capacity chart is based on machine located on a solid, 
level and uniform surface.  Load ratings are at the arm bucket pin location, use of any attachment point in a different location to handle objects could affect excavator lift performance.
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LIFT CAPACITIES

 Arm: 2500 mm 8'2"      Shoes: 700 mm 28" triple grouser      Blade: No Blade	                                                                                                    Unit: kg lb

A 1.5 m 5' 3.0 m 10' 4.6 m 15' 6.1 m 20' 7.6 m 25'    MAX
B Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs

7.6 m * 3470 * 3470 * 2500 * 2500
25' * 7650 * 7650 * 5510 * 5510

6.1 m * 3360 * 3360 * 2010 * 2010
20 ' * 7420 * 7420 * 4430 * 4430

4.6 m * 3730 * 3730 * 3010 2550 * 1870 * 1870
15' * 8220 * 8220 * 6650 5630 * 4140 * 4140

3.0 m * 6000 * 6000 * 4600 3820 * 3950 2500 * 1870 * 1870
10' * 13230 * 13230 * 10150 8420 * 8710 5510 * 4140 * 4140

1.5 m * 8460 * 8460 * 5570 3600 3890 2410 * 1980 1860
5' * 18660 * 18660 * 12290 7940 8580 5320 * 4370 4120

0 m * 6730 * 6120 5830 3430 3800 2380 * 2210 1880
0' * 14850 * 13490 12860 7570 8390 5140 * 4880 4160

 -1.5 m * 3920 * 3920 * 9030 6060 5740 3360 3760 2290 * 2690 2050
 -5' * 8640 * 8640 * 19920 13360 12660 7400 8290 5050 * 5920 4540

 -3.0 m * 7540 * 7540 * 7560 6140 * 5240 3380 * 3790 2540
 -10' * 16520 * 16520 * 16700 13530 * 11570 7450 * 8350 5610

 -4.6 m
 -15'

Lifting capacity with lifting mode

 Arm: 2500 mm 8'2"      Shoes: 700 mm 28" triple grouser      Blade: Blade Included - Blade on Ground                                                                 Unit: kg lb

A 1.5 m 5' 3.0 m 10' 4.6 m 15' 6.1 m 20' 7.6 m 25'    MAX
B Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs

7.6 m * 3470 * 3470 * 2500 * 2500
25' * 7650 * 7650 * 5510 * 5510

6.1 m * 3360 * 3360 * 2010 * 2010
20 ' * 7420 * 7420 * 4430 * 4430

4.6 m * 3730 * 3730 * 3010 2690 * 1870 * 1870
15' * 8220 * 8220 * 6650 5930 * 4140 * 4140

3.0 m * 6000 * 6000 * 4600 4010 * 3950 2630 * 1870 * 1870
10' * 13200 * 13200 * 10150 8850 * 8710 5810 * 4140 * 4140

1.5 m * 8460 6830 * 5570 3790 * 4320 2540 * 1980 1970
5' * 18660 15070 * 12290 8370 * 9520 5610 * 4370 4360

0 m * 6730 * 6480 * 6160 3630 * 4560 2460 * 2210 2000
0' * 14850 * 14250 * 13580 8000 * 10050 5440 * 4880 4410

 -1.5 m * 3920 * 3920 * 9030 6400 * 6100 3550 * 4390 2430 * 2680 2180
 -5' * 8640 * 8640 * 19920 14120 * 13440 7830 * 9590 5350 * 5920 4810

 -3.0 m * 7540 * 7540 * 7570 6480 * 5240 3570 * 3790 2690
 -10' * 16620 * 16620 * 16700 14290 * 11570 7880 * 8350 5930

 -4.6 m
 -15'

A:	 Reach from swing center
B:	 Bucket hook height	
C:	 Lifting capacity
Cf:	 Rating over front
Cs:	Rating over side 

                

:	Rating at maximum reach

Conditions:
• 4600 mm 15' 1" one-piece boom
• Counterweight (total mass):  
	 3460 kg 7,630 lb
• Bucket: None
• Lifting mode: On 

A:	 Reach from swing center
B:	 Bucket hook height	
C:	 Lifting capacity
Cf:	 Rating over front
Cs:	Rating over side 

                

:	Rating at maximum reach

Conditions:
• 4600 mm 15' 1" one-piece boom
• Counterweight (total mass):  
	 3460 kg 7,630 lb
• Bucket: None
• Lifting mode: On 

B
C

A

B
C

A

*Asterisk indicates load is limited by hydraulic capacity rather than tipping.  Ratings are based on ISO standard No. 10567.  Rated load capacity does not exceed 87% of hydraulic lift capacity 
or 75% of tipping load.  Total weight of bucket and/or installed attachments must be deducted from the capacities shown above.  Lift capacity chart is based on machine located on a solid, 
level and uniform surface.  Load ratings are at the arm bucket pin location, use of any attachment point in a different location to handle objects could affect excavator lift performance.

*Asterisk indicates load is limited by hydraulic capacity rather than tipping.  Ratings are based on ISO standard No. 10567.  Rated load capacity does not exceed 87% of hydraulic lift capacity 
or 75% of tipping load.  Total weight of bucket and/or installed attachments must be deducted from the capacities shown above.  Lift capacity chart is based on machine located on a solid, 
level and uniform surface.  Load ratings are at the arm bucket pin location, use of any attachment point in a different location to handle objects could affect excavator lift performance.
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Lifting capacity with lifting mode

 Arm: 3000 mm 9'10"      Shoes: 700 mm 28" triple grouser      Blade: No Blade	                                                                                                  Unit: kg lb

A 1.5 m 5' 3.0 m 10' 4.6 m 15' 6.1 m 20' 7.6 m 25'    MAX
B Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs

7.6 m * 2060 * 2060 * 1980 * 1980
25' * 4550 * 4550 * 4380 * 4380

6.1 m * 2960 * 2960 * 1860 * 1860 * 1660 * 1660
20 ' * 6520 * 6520 * 4100 * 4100 * 3670 * 3670

4.6 m * 2990 * 2990 * 2910 2560 * 1560 * 1560
15' * 6500 * 6500 * 6420 5650 * 3430 * 3430

3.0 m * 3850 * 3850 * 3680 * 3680 * 3470 2490 * 1650 * 1650 * 1550 * 1550
10' * 8500 * 8500 * 8110 * 8110 * 7650 5490 * 3640 * 3640 * 3420 * 3420

1.5 m * 7590 6590 * 5180 3590 3870 2380 * 2410 1710 * 1620 * 1620
5' * 16740 14540 * 11420 7930 8540 5250 * 5310 3770 * 3580 * 3580

0 m * 7920 6090 5800 3390 3760 2280 * 2900 1670 * 1780 1660
0' * 17460 13490 12790 7480 8290 5030 * 5070 3680 * 3940 3670

 -1.5 m * 3520 * 3520 * 8510 5930 5670 3280 3690 2220 * 2100 1790
 -5' * 7770 * 7770 * 18760 13090 12500 7240 8150 4910 * 4640 3960

 -3.0 m * 7130 * 7130 * 8150 5980 * 5540 3270 3700 2230 * 2780 2140
 -10' * 15710 * 15710 * 17970 13190 * 12220 7230 8170 4920 * 6130 4720

 -4.6 m * 5710 * 5710 * 3680 3380 * 3190 3150
 -15' * 12600 * 12600 * 8120 7470 * 7050 5960

 Arm: 3000 mm 9'10"      Shoes: 700 mm 28" triple grouser      Blade: Blade Included - Blade on Ground                                                               Unit: kg lb

A 1.5 m 5' 3.0 m 10' 4.6 m 15' 6.1 m 20' 7.6 m 25'    MAX
B Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs Cf Cs

7.6 m * 2980 * 2980 * 1980 * 1980
25' * 6520 * 6520 * 4380 * 4380

6.1 m * 2060 * 2060 * 1860 * 1860 * 1660 * 1660
20 ' * 4550 * 4550 * 4100 * 4100 * 3670 * 3670

4.6 m * 2990 * 2990 * 2910 2690 * 1560 * 1560
15' * 6600 * 6600 * 6420 5940 * 3430 * 3430

3.0 m * 3850 * 3850 * 3680 * 3680 * 3470 2620 * 1650 * 1650 * 1550 * 1550
10' * 8500 * 8500 * 8110 * 8110 * 7650 5790 * 3640 * 3640 * 3420 * 3420

1.5 m * 7590 6940 * 5180 3790 * 4070 2520 * 2410 1810 * 1620 * 1620
5' * 16740 15300 * 11420 8360 * 8980 5550 * 5310 4000 * 3580 * 3580

0 m * 7920 6430 * 5940 3590 * 4420 2420 * 2300 1770 * 1780 1770
0' * 17460 14190 * 13110 7910 * 9740 5330 * 5070 3910 * 3940 3900

 -1.5 m * 3520 * 3520 * 8510 6280 * 6070 3470 * 4430 2360 * 2100 1910
 -5' * 7770 * 7770 * 18760 13840 * 13400 7670 * 9770 5200 * 4640 4210

 -3.0 m * 7130 * 7130 * 8150 6320 * 5540 3470 * 3770 2370 * 2780 2270
 -10' * 15710 * 15710 * 17970 13940 * 12220 7650 * 8320 5220 * 6130 5010

 -4.6 m * 5710 * 5710 * 3680 * 3550 * 3190 * 3190
 -15' * 12600 * 12600 * 8120 * 7820 * 7050 * 7050

A:	 Reach from swing center
B:	 Bucket hook height	
C:	 Lifting capacity
Cf:	 Rating over front
Cs:	Rating over side 

                

:	Rating at maximum reach

Conditions:
• 4600 mm 15' 1" one-piece boom
• Counterweight (total mass):  
	 3460 kg 7,630 lb
• Bucket: None
• Lifting mode: On

A:	 Reach from swing center
B:	 Bucket hook height	
C:	 Lifting capacity
Cf:	 Rating over front
Cs:	Rating over side 

                

:	Rating at maximum reach

Conditions:
• 4600 mm 15' 1" one-piece boom
• Counterweight (total mass):  
	 3460 kg 7,630 lb
• Bucket: None
• Lifting mode: On

B
C

A

B
C

A

*Asterisk indicates load is limited by hydraulic capacity rather than tipping.  Ratings are based on ISO standard No. 10567.  Rated load capacity does not exceed 87% of hydraulic lift capacity 
or 75% of tipping load.  Total weight of bucket and/or installed attachments must be deducted from the capacities shown above.  Lift capacity chart is based on machine located on a solid, 
level and uniform surface.  Load ratings are at the arm bucket pin location, use of any attachment point in a different location to handle objects could affect excavator lift performance.

*Asterisk indicates load is limited by hydraulic capacity rather than tipping.  Ratings are based on ISO standard No. 10567.  Rated load capacity does not exceed 87% of hydraulic lift capacity 
or 75% of tipping load.  Total weight of bucket and/or installed attachments must be deducted from the capacities shown above.  Lift capacity chart is based on machine located on a solid, 
level and uniform surface.  Load ratings are at the arm bucket pin location, use of any attachment point in a different location to handle objects could affect excavator lift performance.
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STANDARD EQUIPMENT

OPTIONAL EQUIPMENT

ENGINE
• Air cleaner, double element with auto 

dust evacuator
• Cooling fan, viscous type
• Debris guards for radiator and oil cooler
• Engine, Komatsu SAA4D95LE-7
• Engine overheat prevention system

ELECTRICAL SYSTEM
• Alternator, 24 V/60 A
• Auto-decelerator
• Batteries, 2 x 12 V/72 Ah
• Electric horn
• Starting motor 24 V/4.5 kW
• Working light on boom
• Working lights on cab (2)

HYDRAULIC SYSTEM
• Boom holding valve

GUARDS AND COVERS
• Fan guard structure
• Handrails
• Pump/engine partition cover

UNDERCARRIAGE
• Shoe, 600 mm 24" triple grouser

OPERATOR ENVIRONMENT
• 2 x 12 V power points
• 2 way multi-control valve
• 24 V - 12 V power converter
• Automatic A/C
• Auto idle shutdown function
• Auxiliary input jack
• Cab includes: antenna, AM/FM radio, 

floor mat, intermittent front windshield 
wiper and washer, large ceiling hatch, 
pull-up front window, removable lower 
windshield

• Foldable mirror (LH)
• Large high resolution LCD monitor
• Lock lever
• Mirror (Rear)
• Operator identification function
• Operator protective top guard, OPG 

level 1 (ISO 10262)
• Rear view monitor system
• ROPS cab (ISO 12117-2)
• Seat belt, 76 mm 3"
• Suspension seat
• Swing holding brake

OTHER
• Counterweight (total mass),  

3460 kg 7,630 lb
• Equipment management monitoring  

system
• KOMTRAX®

• Pattern change valve
• Rear reflector
• Travel alarm

HYDRAULIC SYSTEM
• Hydraulic control unit - 1 additional 

actuator (+ 1 Hydraulics) with one and 
two-way flow 

GUARDS AND COVERS
• Cab guard 

—Full front guard, OPG level 1
      (ISO 10262) 

—Full front guard, OPG level 2
      (ISO 10262) 

—Bolt-on top guard, OPG level 2
      (ISO 10262) 

UNDERCARRIAGE
• Extended track frame steps for  

700 mm 28" tracks
• Shoes 

—500 mm 20" triple grouser 
—700 mm 28" triple grouser 
—500 mm 20" rubber roadliner

OPERATOR ENVIRONMENT
• Sunvisor

WORK EQUIPMENT
• Arms 

—2500 mm 8'2" arm assembly  
—2500 mm 8'2" arm assembly  
	   with piping

	 —3000 mm 9'10" arm assembly 
	 —3000 mm 9'10" arm assembly  

	   with piping 
• Booms 

—4600 mm 15'1" boom assembly
	 —4600 mm 15'1" boom assembly with 
      piping    
• Blade 

—2490 mm 8'6" wide blade
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